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1. WSTEP

1.1.

Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej ST s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
przygotowawczych i rozbiérkowych przy realizacji przedsiewzigcia inwestycyjnego pn.:
,Punkt czerpania wody do celéw p.poz. wraz z placem manewrowym z dopuszczeniem
wykorzystania rekreacyjnego w miejscowosci Czarnocin”.

1.2.  Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej
ST stanowi jeden z dokumentéw kontraktowych przy wykonaniu robdt opisanych
w podpunkcie 1.1.
1.3.  Zakres robét objetych Specyfikacja Techniczna
Zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, roboty przygotowawcze i rozbiérkowe obejmuja:
e usunigcie krzewdéw i innych roslinnych elementéw na obszarze projektowanego
obiektu
® wyznaczenie i stabilizacj¢ w terenie roboczej osnowy realizacyjnej dostosowanej do
ksztaltu budowli i jej poszczegélnych elementéw i dowigzanej do statej osnowy
geodezyjnej
® wyznaczenie w oparciu o robocza osnow¢ elementéw budowli takich jak osie, obrys,
krawedzie, zalamania itp.
® wyznaczenie na terenie budowy i w bezposrednim jej sasiedztwie odpowiedniej ilosci
reperéw wysokosciowych dowigzanych do geodezyjnej osnowy wysokoSciowej
obowigzujacej w rejonie budowy
e wyrdwnanie poprzez obcigcie krawedzi istniejacej nawierzchni asfaltowej na styku
z projektowang pochylnig
1.4. Okreslenia podstawowe
Okres$lenia podstawowe w niniejszej ST s3 zgodne z obowigzujagcymi normami i ST
zawartymi w ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz ich zgodnos$¢
z Dokumentacjg Projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogélne”.
2. MATERIALY
Materiaty z robét rozbiérkowych po segregacji oraz ocenie, co do mozliwosci ponownego
wykorzystania zostang odtransportowane do:
- ztom — przedsi¢biorstwa zajmujace si¢ skupem metali na ztom,
- gruz betonowy i drewno — sktadowisko odpadéw komunalnych.
3. SPRZET

Przewiduje si¢ uzycie nastepujgcego sprzgtu podstawowego:
- pila tarczowa do cigcia betonu,

- koparka chwytakowa na kotach,

- samochody samowyladowcze.
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4. TRANSPORT
Transport zgodnie z warunkami ogélnymi ST-0. Do wykonania rob6t objetych niniejsza
ST zastosowanie majg konwencjonalne $rodki transportu kotowego.

5. WYKONANIE ROBOT

Szczegbtlowe wymagania dotyczace wykonania robot podano w Dokumentacji
Projektowe;. )
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
Kontrola jako$ci wykonania rob6t objetych niniejszg specyfikacjg polega na sprawdzeniu
uporzadkowania obszaru naktérym prowadzone bgda prace przygotowawcze i rozbiérkowe
po ich wykonaniu.

7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady podano w ST-0 ,,Wymagania ogdlne”.
Jednostki obmiaru podano w Przedmiarze Rob6t

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST-0 ,,Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST-0 ,,Wymagania ogélne”.
Cena jednostkowa obejmuje:

- prace przygotowawcze,

- prace rozbiérkowe,

- wywo6z zdemontowanych i rozebranych materiatow.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Warunki techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych.
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