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D - M -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejl($ wymagania og6lne dotygee wykonania i odbioru robot
drogowych zwazanych z realizagjinwestycj o nazwie: ,Przebudowa drogi gminnej — ukdwej w Stepnicy”.
1.2. Zakres stosowania ST

Wymieniony w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t agénych z wszystkimi czyniéoiami
umazliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie ukladu drogowewazanego z realizagjinwestycji o nazwie:
+Przebudowa drogi gminnej — ul¢bowej w Stepnicy”. W zakresie robottg: roboty ziemne, budapnawierzchni z prefabrykatéw
betonowych oraz nawierzchni nieulepszonej z krusziamanego, humusowanie i profilowanie poboczy.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione pongj okrelenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhcy budynkiem, stanowty cata¢ techniczno-aytkowa (droga) albo jego
czes¢ stanowdcyg odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiglostowy, korpus ziemny, ezet).
1.4.2  Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Diugos¢ mostu - odlegtée micdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych zsyaé -
odlegtai¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdreej.
144 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dtwudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wramszelkimi
urzadzeniami technicznymi zezanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.45 Droga tymczasowa (morawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacamauchu pojazdoéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeandzilo usugtia po jego zakiczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaspiatrzony pieczxia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robot budowlanych,zgty do notowania zdaraei
okoliczndici zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagych odbioréw robét, przekazywania polecenej
korespondenc;ji technicznej pogdizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawg projektantem.
1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahy®ntraktowych (wyznaczona przez Zamawgego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowialtha za nadzorowanie robét i administrowanie kadem.
1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykorngwpowaniona do kierowania robotami i do wysbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami luleahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apasiziejcymi
jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchmaz ze sposobem ich gokenia.
1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych, twcaz
ustroj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tagéz wykopu, ktéra jest ograniczona kogoairogi i skarpami rowéow.
1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyneeu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtnonami, stigcy do
wpisywania przez Wykonawabmiaru dokonywanych robot w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych zgaiznikéw. Wpisy
w ksigzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez hyniera/Kierownika projektu.
1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawdago, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badieprob zwhzanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.
1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robét, zgodne z dokumentgecpjektovy i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przezyimiera/Kierownika projektu.
1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkaadm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz
1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzglych do przejmowania i rozktadania od¥ein od ruchu na podi® gruntowe
i zapewniajcych dogodne warunki dla ruchu.
a)Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyypam
b) Warstwa wizaca - warstwa znajdaga sé miedzy warstvy scieralm a podbudow, zapewniajca lepsze rozl@nie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow
c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa shga do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniefgej nawierzchni.
d) Podbudowa - dolna ¢ nawierzchni stitaca do przenoszenia obzén od ruchu na podie@. Podbudowa me sktada si¢ z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.
e)Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasie z
jednej lub dwoch warstw.
f) Podbudowa pomochnicza - dolna&z podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniemgstek podiga. Maze zawieré warstwe mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinajcs.
g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej glownymezréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami dmiat mrozu.
h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu uniefivsienia przenikania citek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezacej powyej.
i) Warstwa odsgczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedostaj st do hawierzchni.
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1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na plaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunieldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowampowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchiligenego na
okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod&é- zgodnd¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjangskprzedziat tolerancji
nie zostat okrdony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanggo rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasehu przeznaczony do umieszczania w nim drogidzamych z nj
urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy meaoéwnie: obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowygdzan
chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - g&¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojiazdw, umieszczenia wdzer organizacii i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukciji nawierzchni.

1.4.27. Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aey pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podlae ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piajidezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez Zymiera/Kierownika
projektu, w formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydzgdaca autorem dokumentacji projektowe;j.

1.4.31. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniejcego podczenia.
1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szalaidréwek
zwierzt dziko zyjacych lub uradzer technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - eleméradowiska naturalnego, stana@ey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka, szlakdedwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagogviutrudnienie w realizacji zadania budowlaneggymgktad droga, kolej,
rurocigg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokaligacharakterystyk i
wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczolek - skrajna podpora obiektu mostowegazeMskladéd sie z petnejsciany, stupdéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrzy komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu upogrlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenaaruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktosé teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia @gskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szerokdé¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomicdzy zewrtrznymi kravedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowdtszeroké¢ konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szerok6 jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbimpdzajow ruchu oraz
szerokdé¢ chodnikbw mierzona véwietle poreczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietsj ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robot oraz inne miejsgenignione w
kontrakcie jako tworgce cz$¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony poniej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgjd ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejows lub inm drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpive
ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - ¢& przedsjwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukeyja lub technologicza,
zdolm do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie ma polega na wykonywaniu rob6t zwkanych z
budows, modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochraioudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdblne wymagania dotygz robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakovykonanych robét, bezpiearstwo wszelkich czynniei na terenie budowy,
metody uyte przy budowie oraz za ich zgodta@ dokumentagjprojektovs, SST i poleceniami ktyniera/Kierownika projektu.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych przekaWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz
reperéw, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dekuatiji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaza ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbi
ostatecznego robét. Uszkodzone lub zniszczone gealdezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiakogzt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa etizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgmmdanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwatdrhiagcym podziat na dokumentggprojektowy:

— Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawiprzetargow dokumentagj projektows oraz projektowy dokumentagj
wykonawcz (techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,

—Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidWykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowej.
1.5.3.Zgodna¢ robdt z dokumentagijprojektows i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkokumenty przekazane Wykonawcy przezyhiera/Kierownika
projektu stanowi cz¢$¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nichgobowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte
byly w catej dokumentac;ji.

W przypadku rozbigosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowe kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w
~Kontraktowych warunkach ogélnych” (,0golnych wakath umowy”).

Wykonawca nie mge wykorzystywad bteddéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu veimi
natychmiast powiadorilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deaynj wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
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W przypadku rozbieosci, wymiary podane na §nie g wazniejsze od wymiarOw okéeonych na podstawie odczytu ze
skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone matetiatls zgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartci docelowe, od ktérych dopuszczalre s
odchylenia w ramach okflenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow ing@atéw budowli musg wykazywa& zgodndéé z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mpgzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty niedh w petni zgodne z dokumentagprojektovg lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoma
ponownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
a)Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (padhem?”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymastniejcych obiektow (jezdnigiciezki
rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadrenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okrésvania
realizacji kontraktu, ado zaka@czenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyapieniem do robét Wykonawca przedstawiyinierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,gadniony
z odpowiednim zagdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania
budowy. W zalenosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powiniencbpa bieigco aktualizowany przez
Wykonawe. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projekgarizacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczinstaluje i lzdzie obstugiwat wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczape takie jak: zapory$wiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewguayv ten sposob bezpiedmtwo pojazddéw i
pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeciov dzier i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jeshieodzowne ze
wzgledéw bezpiecazgstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne ydzenia zabezpieczaje kedg akceptowane przeziyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeem miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktérych tiebedzie zatwierdzona przezdyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda
utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovd.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienten@alizacji kontraktuzado zakdéczenia
i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje gdzie utrzymywa tymczasowe ueglzenia zabezpieczge, w tym: ogrodzenia,
porecze, dwietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseeiknesrodki nieztzdne do ochrony rob6t, wygody spotecgcia
innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddliwyraznie oznakuje teren budowy, w
sposo6b uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczonepalzddw i maszyn pracigych przy realizacji robét, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnionyzyiterem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoeziem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeenv miejscach i iléciach okrélonych przez Inyniera/Kierownika
projektu, tablic informacyjnych, ktérych tiebedzie zatwierdzona przezdyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda
utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebadf zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovd.
1.5.5.0chronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zn& i stosowé w czasie prowadzenia rob6t wszelkie przepisy date ochronyrodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcastzie:
a)utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanie;slo przepisow i norm dotygeych ochronyrodowiska na
terenie i wokot terenu budowy oragdzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla 0s6b lub débr publicznych i innych, a wyni@ych
z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczertiarinych przyczyn powstatych w nagstwie jego sposobu dziatania.
Stosujc sk do tych wymag# bedzie miat szczeg6iny wzgd na:

1)lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopoévégaiojazdowych,

2)srodki ostranaosci | zabezpieczenia przed:

a)zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyithrh substancjami toksycznymi,

b)zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowapyaprzt przeciwpgarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biyohywmieszkalnych, magazynach oraz w maszynacfazgach.

Materiaty tatwopalne dxla sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisaabezpieczone przed dgsém os6b
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywotanym jako rezultat realizacji robét
albo przez personel Wykonawcy.
1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza siuzycia materiatow wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.



Wszelkie materiaty odpadowezyde do robot bdg miaty aprobat technicza wydary przez uprawniom jednostl,
jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktore s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, azaiaiczeniu robot ich szkodlivéé zanika (np.
materiaty pylaste) magby¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych wbudowania.zéé wymagag tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzgnzgod; na wycie tych materialtdbw od wdaiwych organéw administracji
paastwowe;.

Jeeli Wykonawca ayt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaayaj
1.5.8.0chrona whasriei publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak rurggi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadgicych wi&cicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajicego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca xamiewtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem
tych instalacji i urgdzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeswzasow dla wszelkiego rodzaju robot, ktére
majg by¢ wykonane w zakresie przéfenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadémizyniera/Kierownika
projektu i wtadze lokalne o zamiarze rozpgma robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tywdtalacji Wykonawca
bezzwtocznie powiadomi fiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadzez lgdzie z nimi wspotpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napr#Mykonawca bdzie odpowiadéa za wszelkie spowodowane przez jego
dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchninzieurzadzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczomycprzez
Zamawiajicego.

Jezeli teren budowy przylega do terendéw z zabuglomweszkaniow, Wykonawca bdzie realizowd roboty w spos6b
powodujcy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenidudawy
mieszkaniowej wgsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatébip

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biggco informowany o wszystkich umowach zawartych palny Wykonawg a
wihascicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania z wkas®ai i drog wewrtrznych. Jednate, ani Irkynier/Kierownik projektu
ani Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nieddp one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.
1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé si¢ do ustawowych ogranicéenaciskéw osi na drogach publicznych przy transporc
materiatlow i wyposzenia na i z terenu robdt. Wykonawca uzyska wszeliéelzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych
wiadz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéangainormatywnych) i o kdym takim przewozie dulzie powiadamiat
Inzyniera/Kierownika projektu. lynier/Kierownik projektu mee polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaty
usunkte z terenu budowy. Pojazdy powostig nadmierne obgienie osiowe niediala dopuszczone riaviezo ukaiczony fragment
budowy w obgbie terenu budowy i Wykonawcadizie odpowiadat za naprawszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodnie
z poleceniami layniera/Kierownika projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawoglbie przestrzegaprzepiséw dotycreych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczeg6lnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ezgiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehaigjch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idolzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitz odpowiedns odzie:
dla ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie ofdazzdpewnienia bezpiearswa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie
i s3 uwzgkdnione w cenie kontraktowe;.
1.5.11.0chrona i utrzymanie robét
Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do rob6t od daty rozpacza do daty
wydania potwierdzenia zakozenia robot przez iyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaniginno by prowadzone w taki
sposoéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioruarstaego.

Jeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrieq to na polecenie Hniera/Kierownika projektu powinien
rozpocaé roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejsco&e imne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktoregsw jakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami ethzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idnlzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkigymaga
prawnych odngnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyctayw w odniesieniu do spgtu, materiatéw lub urdzen
uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robo6t i w sposolygty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich
dziataniach, przedstawig kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty gpstvania, obcizenia i wydatki
wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakrye Wykonawca, z wygkiem przypadkéw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spié@yfji dostarczonej przez igniera/Kierownika projektu.
1.5.13.R6wnowenos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaadonkretne normy i przepisy, ktore spethimap materiaty,
sprzt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotylatobowhzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepiséw o ile w waructk&ontraktu nie postanowiono inaczej. W przypagély powotane normy
i przepisy g paistwowe lub odnosgsie do konkretnego kraju lub regionu, mogy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniace réwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ictasmzenia i pisemnego
zatwierdzenia przez hyniera/Kierownika projektu. Rdnice pomédzy powotanymi normami a ich proponowanymi zami&anii
musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawiqrzeditaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost##bo znaczeniu geologicznym lub

archeologicznym odkryte na terenie budowsgliduwazane za wtasng Zamawiajcego. Wykonawca zobogdany jest powiadoni



7

Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zéd w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty
i/lub wystypig op&znienia w robotach, krynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawi@ajm i Wykonawg ustali wydhzenie
czasu wykonania robét i/lub wysaltkwoty, o kton nalery zwigkszye cere kontraktova.
1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidgijrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirztransport oraz inne
urzadzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B4plecze Zamawiagego”.
2. MATERIALY
2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgkstaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczongohrobot,
Wykonawca przedstawi kynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacje dotygeze proponowanego
zrédta wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyateriatow jak réwnie odpowiednieiwiadectwa badalaboratoryjnych
oraz probki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegeadta nie oznacza automatyczni® wszelkie materialy z danegoddta
uzyskaj zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonéguaita w
sposob cigly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwiabel wigcicieli i odnagnych wladz na pozyskanie materiatow zédet
miejscowych wiczapc w to zrédla wskazane przez Zamawgieego i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozpoéam eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi tgnierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac} zawierajca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamrzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracjifsiwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagalosciowych i jak@ciowych materiatéw pochodeych ze
zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydabymateriatdw, dzieawy i inne jakie oka si¢ potrzebne w
zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopow, dokopdéw i miejsc pozyskaniaematow miejscowych ¢da
formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce utskvacji terenu po ukiczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopda terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych
dokumentach umowye¢da wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad avdpdnio do wymaga umowy lub wskaza
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie ¢&dzie prowadz zadnych wykop6ow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszéhsigne
w dokumentach umowy, chybze uzyska na to pisemrzgod Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatéw bdzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujacymi na danym obszarze.
2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i ztone w miejscu
wskazanym przez kyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych materiatow
do innych robét, i te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychtematow zostanie odpowiednio przewddmwany
(skorygowany) przez kyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdaisie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na wlasne
ryzyko, licac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewigujnozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naijen 3 tygodnie przed
uzyciem tego materiatu, albo w okresie taym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie Wadgymaganych przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowanydzaj materiatlu nie nie by pdzniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane mstedo czasu gdydulg one uyte do robét, byty zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaty syyakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez liyniera/Kierownika projektu.
Miejsca czasowego sktadowania materiat@aatzlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bargiav miejscach zorganizowanych przez Wykonawzaakceptowanych
przez Irtyniera/Kierownika projektu.
2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatdw mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Praflaterialdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacji okigonej partii materiatéw pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy l#ynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjwytwdrni, musz by¢ spetnione
nastpujace warunki:

a) a)lnzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnicnwspétprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow wsizza
przeprowadzania inspekgc;ji,

b) b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tych &zi wytwérni, gdzie odbywa si
produkcja materiatéw przeznaczonych do realizadjit,

c) c)Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i iagetych miejscach.
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3. SPRZET

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spyti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu riajd
wykonywanych robét. Spet uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgtdem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacji robét, zaakceptowanym przezymiera/Kierownika
projektu; w przypadku braku ustales wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@ przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami sakmgmi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachytmiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynaity do wykonania rob6t ma Byutrzymywany w dobrym stanie i
gotowdici do pracy. Powinien l#yzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ignierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie spta do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwow@sprzt jak rowniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewidupozliwosé wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybotzyska jego akceptacprzed uyciem
sprztu. Wybrany sprg, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ pd&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgfe zachowania warunkéw umowy, zostgerzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nd@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie wplymiekorzystnie na jalké
wykonywanych robo6t i wiiciwosci przewaonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewfipgrowadzenie robot zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniachzymiera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdydab spetnid wymagania dotyege przepisdw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw fiaionych parametréw technicznyddrodki transportu nie spetnigje tych warunkéw
mog by¢ dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywrai@ stanu pierwotnegozytkowanych
odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwa na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagizenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za j&kaastosowanych
materiatlow i wykonywanych robot, za ich zgodha dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji
robo6t opracowanym przez Wykonagwaraz poleceniami kiyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metogdgonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyéenplanie i wyznaczenie wysokm wszystkich elementéw robét
zgodnie z wymiarami i kdnymi okrélonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymaipiémie przez layniera/Kierownika
projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zostamsungte przez Wykonawgena wtasny
koszt, z wyjtkiem, kiedy dany hid okaze si skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy mipiprzez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wgsakprzez Irzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialngi za ich dokladn&.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elemenidivét kxdg oparte na
wymaganiach oki&gonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektoive SST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji lrynier/Kierownik projektu uwzgidni wyniki bada& materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wyptijace
przy produkcji i przy badaniach materiatow $diadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvaaie
na rozwaan kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny kywykonywane przez Wykonawcw czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tytoduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu program zapewnienia
jakoéci. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania robot, neosci
techniczne, kadrowe i plan organizacji rob6t gwaracy wykonanie rob6t zgodnie z dokumengagrojektows, SST oraz
ustaleniami.

Program zapewnienia jag@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0go6lm opisupcs:

—organizacj wykonania robét, w tym terminy i spos6b prowadaabdt,

—organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

—sposo6b zapewnienia bhp.,

—wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygwanie praktyczne,

—wykaz oséb odpowiedzialnych za j&ko terminowd¢ wykonania poszczegélnych elementow robat,

—system (sposoéb i proceddiproponowanej kontroli i sterowania jakom wykonywanych robét,

—wyposaenie w spret i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumasthego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca
zamierza zleci prowadzenie baad,

- sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsterugcych, a take
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@hrologicznym, proponowany sposob i ferprzekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu;



b) cz$¢ szczegbtow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

—wykaz maszyn i urgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokroraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i urzdzenia pomiarowo-kontrolne,

—rodzaje i ilé¢ srodkéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskeczy, kruszyw itp.,
—sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgtitta wiasciwosci w czasie transportu,

— sposoéb i procedgrpomiaréw i bada (rodzaj i czstotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzaniegdea, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzamégzanek i wykonywania poszczegoélnych elementht;

—sposob pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t éxizie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pekontrok roboét i jakdgci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wiagczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezkdne do pobierania probek i bada
materiatow oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu Kkontrolkyimier/Kierownik projektu mee zaadac od Wykonawcy przeprowadzenia
bada& w celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowalaj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materiatow oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndiokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badech czstotliwos¢ s okreSlone w SST, normach i wytycznych. W przypadku,
gdy nie zostaly one tam oktene, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontr@st konieczny, aby zapewnivykonanie
rob6t zgodnie z umoyy

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane wdzenia i sprgt
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okggjacych
procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekcji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywa Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedgnieciach
dotyczicych uradzer laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu hoétod badawczych. e
niedocigniccia te lgdg tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma
uzycie do robdt badanych materiatéw i dégie do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy
zostam usungte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem Badateriatbw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie prébek

Prébki kkdg pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prébeitych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mdgy¢ z jednakowym prawdopodolsistwem wytypowane do bafla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniog mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekds dostarczone przez Wykonagiczatwierdzone przez iyniera/Kierownika projektu.
Probki dostarczone przez Wykonawdo badé wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i
oznakowane, w spos6b zaakceptowany przegmiera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére
budz watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zosfgrzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wlasnej
woli. Koszty tych dodatkowych bafigookrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzensdenek; w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiggy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiargdy przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W m@digp, gdy normy nie obejmyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogsomazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcgpte przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafiawykonawca powiadomi kiyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu
i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomilub badania, Wykonawca przedstawi ngnpé ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywaInzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada jak najszybciej,
nie p&niej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaib.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprabowh.
6.6. Badania prowadzone przez layniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matéviav miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produgaateriatow powinien udzi€limu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonegagz Wykonawe, poprzez
migdzy innymi swoje badaniagbzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstamyaikow wiasnych
bada kontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatow i prowadgibadania niezaimie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jeeli wyniki tych bada wykazg, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprze si
wytacznie na wiasnych badaniach przy ocenie zgétinateriatow i rob6t z dokumentagprojektovs i SST. Maze réwnie zleck,
sam lub poprzez Wykonawc przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych khad#&zalenemu laboratorium. W takim
przypadku catkowite koszty powtornych lub dodatkotvpada i pobierania probek poniesione zostanzez Wykonawg.
6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mége dopuyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj
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1. 1.certyfikat na znak bezpiearstwa wykazujcy, ze zapewniono zgoddéz kryteriami technicznymi oké®nymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych orazéetarych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. 2.deklaract zgodndci lub certyfikat zgodngxi z:
- —Polsky Normg lub
— - aprobaj techniczn, w przypadku wyrobdéw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie g objete
certyfikacp okreslong w pkt 1
i ktore spetnigg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumestyvymagane przez SST,4da partia dostarczona do robgtlhie
posiadé te dokumenty, okéajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugposiada ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raatezpby poparte wynikami
bada wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badads dostarczone przez Wykonagvénzynierowi/Kierownikowi
projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnigych wymaga bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmprawigzujacym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy daida okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidthaa prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowizujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyela dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpiegg®va ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony bydow

Kazdy zapis w dzienniku budowyetizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatasaagz
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskaztstwego. Zapisy dmla czytelne, dokonane trwaltechnilky, w porzdku
chronologicznym, bezgeednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgewrida oznaczone kolejnym numerem gznika i opatrzone
dat i podpisem Wykonawcy i liyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegoInéci:

—dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

—dak przekazania przez Zamawieggo dokumentacji projektowe;j,

—dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robét,

—terminy rozpocgcia i zakd@iczenia poszczegoélnych elementéw robot,

- przebieg robot, trudréoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

—uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

—daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

—zgtoszenia i daty odbior6w robét zanig@ych i ulegaicych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robot,
—wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

—stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom szczegd6inym
w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

—zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apisedokumentacji projektowe;j,

—dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przadtiakcie wykonywania robat,

—dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robdét,

—dane dotycgce jakdci materiatéw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,
—wyniki préb poszczeg6inych elementéw budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

—inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgtdprzedtaone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowaniasi

Decyzje Imxyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zagciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $irojektant nie jest
jednak strog umowy i nie ma uprawniedo wydawania polegeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z elementéw robot.
Obmiary wykonanych robét przeprowadza s sposéb gty w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do lgki
obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodné&i materiatdw, orzeczenia o jai@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bads/ykonawcy leda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwa jakdci.
Dokumenty te stanowizakczniki do odbioru rob6t. Winny kiyudostpnione na kadezyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentoéw budowy zaliczeesbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rpstigce dokumenty:
a)pozwolenie na realizaggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyowywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e)protokoty z narad i ustate
f) korespondengjna budowie.
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(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d¢xla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpaviiedabezpieczonym.

Zaginicie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugnj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzjane
prawem.

Wszelkie dokumenty budowyeta zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do eyl na
zyczenie Zamawiafego.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy projektovs i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pduesaieniu Irzyniera/Kierownika projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmmiaj3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru lgdg wpisane do kgizki obmiarow.

Jakikolwiek byd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie
zwalnia Wykonawcy od obowzku ukaiczenia wszystkich robét. Bine dane zostan poprawione wg instrukcji
Inzyniera/Kierownika projektu na gmie.

Obmiar gotowych robot duzie przeprowadzony z eztcécia wymagam do celu miesicznej platnéci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie olélenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonavidnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dlugasci i odlegtasici pomiedzy wyszczegoélnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtdinii osiowe;j.
Jeli SST wiaciwe dla danych robét nie wymagdggo inaczej, obfosci beda wyliczone w nd jako dtugéé pomnaona
przezsredni przekroj.
llosci, ktore mag by¢ obmierzone wagowo ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@8.
7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdidsb zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spez wymagajy bada
atestugcych to Wykonawcaduzie posiadawazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddls przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbét.
7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje agizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST dlzie utrzymywa
to wyposaenie zapewnigt w sposéb agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez Zyniera/Kierownika
projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary kpda przeprowadzone przed ggziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robétakzé w przypadku
wystepowania dtaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne ohficzkedg wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkazie
ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mbgé¢ dolaczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki obmiaréw, ktérego
wzor zostanie uzgodniony zAynierem/Kierownikiem projektu.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) a)odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) b)odbiorowi czsciowemu,
c) c)odbiorowi ostatecznemu,
d) d)odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegagcych zakryciu

Odbidr robét zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegmakryciu.

Odbiodr robét zanikagych i ulegaicych zakryciu bdzie dokonany w czasie umliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogélnego gmsrobot.

Odbioru robét dokonuje #ynier/Kierownik projektu.

Gotowd¢ danej czsci rob6t do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem doemizika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem layniera/Kierownika projektu. Odbiérldzie przeprowadzony niezwtocznie, niezpi@j jednak ni w ciagu 3 dni
od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy iipdamienia o tym fakcie kiyniera/Kierownika projektu.

Jakd¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéwviEajcych
komplet wynikéw badé@laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone powia konfrontacji z dokumentagprojektows, SST i
uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér casciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru ogciowego robot dokonuje sivg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odhiolodt dokonuje laynier/Kierownik projektu.
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8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetstggo wykonania robo6t w odniesieniu do ictédlio jakasci | wartasci.

Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowéd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvaspisem do
dziennika budowy z bezzwtocznym powiadomieniem iseje o tym fakcie layniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaazprzez Zamawiggego w obecnii Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbieegja roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikow bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagjprojektovg i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapoginaz realizacj ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robot
zanikajcych i ulegaicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ralzdipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych rob6t @eowych lub robdt uzupetniggych w warstwiescieralnej lub
robotach wykaczeniowych, komisja przerwie swoje czydaio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych rob6t w poszczegoinych asortymentielnacznie
odbiega od wymaganej dokumentagrojektovg i SST z uwzgldnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéséwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robot w
stosunku do wymagaprzyjetych w dokumentach umowy.
8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robdt jest protokét odbioru ostatecznegootrob
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowanastpujace dokumenty:
1.dokumentagj projektovsg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkp\esli zostata sporgdzona w trakcie realizacji
umowy,
2.szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowekamientdw umowy i ew. uzupetnagge lub zamienne),
3.recepty i ustalenia technologiczne,
4.dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),
5.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafia oznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6.deklaracje zgodrizi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatlow zgodnie z SST i ew. PZJ,
7.opinie technologicza sporadzom na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zadczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzggeh (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowej,
oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob6t wiécicielom urzdzes,

9.geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,

10.kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego nigldogotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykornawygznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetniap kpda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzunighcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydiotr zwigzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dalzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektuwzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,,0dbior ostateczny robot”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykaraz jednosti obmiarowy ustalora dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattopmdstavy ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvc
w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lzdzie uwzgtdnia® wszystkie czynnai, wymagania i
badania sktadage s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétldpobejmowa:
—robocizre bezpdredni wraz z towarzysgeymi kosztami,
—wartas¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymsayaewentualnych ubytkéw i transportu na terendvnd
—wartos¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
—koszty pa@rednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—podatki obliczone zgodnie z oba@ujagcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.
9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania sido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrdone w ww. dokumentach, a nie wyszczegélnione vztagsie.
9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i organizagihu obejmuje:
(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instigjami projektu organizacji ruchu
na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopiektu Irzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajgeh
zmian i uzgodnig wynikajacych z posipu robot,
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(b)ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) optaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e)konstrukcg tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kgamikéw, barier, oznakowai drenau,
(f) tymczasow przebudow urzadzei obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizagjihu obejmuje:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, barieswiatet,
(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(a)usuntcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (D2Nr 89, poz. 414 z ffiejszymi zmianami).
2. 2.Zarzmdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listop&z01 r. w sprawie dziennika budowy, monta rozbidrki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).
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D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSIwymagania dotyege wykonania i odbioru robét zawianych z
odtworzeniem trasy drogowe;j i jej punktow wységiowych w zwizzku z inwestygj o nazwie: : ,,Przebudowa drogi gminnej — ul.
Debowej w Stepnicy”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obkawjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot w zygku z inwestyej 0 nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utdowej w Stepnicy”.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét asénych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdregowej oraz polzenia obiektdw inynierskich.
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysod@owych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysstiowych wchodz:
a)sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wysékiowych,
b)uzupetienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeade 0si),
c)wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych (reperéw roboczych),
d)wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e)zastabilizowanie punktow w sposoéb trwaty, ochrariefrzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdiajgcy odszukanie
i ewentualne odtworzenie.
1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzemyznaczenia osi obiektu i punktéw wysékowych,
zastabilizowanie ich w sposob trwaty, ochgach przed zniszczeniem, oznakowanie w sposob idgwy odszukanie i ewentualne
odtworzenie oraz wyznaczenie usytuowania obiekbat{lk, podpory, punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.
1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotyseze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjpkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dhégbokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza grarobét ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny édiednic
od 0,15 do 0,20 midlugéod 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nzjestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i diugm okoto 0,30
m, a dla punktéw utrwalanych w istriegj nawierzchni bolce stalovieednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie diugas¢ okoto 0,50 m i przekréj prostatay.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckowych naléy stosowa nastpujacy sprzt:
—teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
—dalmierze,
—tyczki,
—faty,
—tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie
wymagane]j doktadrigi pomiaru.
4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyerce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaline” pkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:it i materialy do odtworzenia trasy tra przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizagt i
wspotrzdne punktéw gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamagjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary
geodezyjne niezfuine do szczegotowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinforma@wimzyniera o wszelkich lgHach wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtownych trasy i (lub) reperéw roboczych¢BYy te powinny by usunite na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowep zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #dia sie od rzdnych okrélonych w
dokumentac;ji projektowej, to powinien powiad@énu tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie n@vpno by
zmieniane przed pogljiem odpowiedniej decyzji przezdyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynib@g z rénic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej iednych rzeczywistych, akceptowane przezyhiera, zostam wykonane na koszt
Zamawiajicego. Zaniechanie powiadomieniayniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku ofigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktore bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mpby¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow
pomiaréw przez layniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i pungrednie osi trasy mugdy¢ zaopatrzone w oznaczenia citagace
w sposéb wyrzny i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzoér tych oznatzgowinny by
zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgomszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatag czasie trwania robét.
Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawijo zostam zniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dkzdgo prowadzenia robdt, to zostame odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczn@maidtowej realizacji robét nate do obowizkéw Wykonawcy.
5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osasy i punktdw wysokadsciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne mpomy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowhzane do punktéw pomocniczych, pmoych poza granicrobot ziemnych.
Maksymalna odlegks pomigdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezeprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdhwosi trasy drogowej, a tak przy
kazdym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegig migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyioS00
metrow, natomiast w terenie falistym i gérskim poma by odpowiednio zmniejszona, zateée od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zalazy¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjeych budowlach wzdtutrasy drogowe;j.
O ile brak takich punktéw, repery robocze ugleatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiéw stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wyklugegjosiadanie, zaakceptowany przezyimera.

Rzedne reperéw roboczych najeokreilac z taly doktadndcia, abysredni bkd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od
4 mm/km, stosujc niwelacg podwdéjry w nawizaniu do reperow gatwowych.

Repery robocze powinny byyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcajwyrane i jednoznaczne okilenie nazwy
reperu i jego radne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona& w oparciu o dokumentagcprojektowy oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajicego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawvowej albo innej osnowy geodezyjnej, okoaej w dokumentacji
projektowej.

O$ trasy powinna b§wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktaclrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadzigjaa 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejrasiy w stosunku do dokumentacji projektowej niezenoy¢ wieksze
niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 arpolzostatych drog. Rdne niwelety punktdw osi trasy najewyznaczy z
doktadndcia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nglaizy¢ materiatow wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczaly Wykonawca robot zgpi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéow poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumengapyojektova oraz w miejscach wymaggiych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia rob6t i w miejscach zaakceptowapyebz Irkyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopow naly stosowa dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nagle
stosowa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow ghszych ni 1 metr. Odleghé migdzy palikami
lub wiechami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dwaj. Odlegié¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utiwiaé wykonanie nasypow i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektovy.
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5.6. Wyznaczenie potzenia obiektdw mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a)wytyczenie osi obiektu,
b)wytyczenie punktdow okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétigrzyczétkow i filarow mostow i wiaduktow.
W przypadku mostéw i wiaduktéw dokumentacja prajela powinna zawietaopis odpowiedniej osnowy realizacyjnej
do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys&dowych naley prowadzé
wedtug og6inych zasad okitenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%/) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarove jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektéw jes¢stzs obmiaru rob6t mostowych.
8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robot

Odbiér robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie g@sfe na podstawie szkicow i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjiafire Wykonawca przedkladaAynierowi.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
- sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tramnktow wysokéciowych,
—uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
—wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
—wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyyezeniem dodatkowych przekrojéw,
- zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrarfeprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszukanie i ewentualne
odtworzenie.
Ptatnd¢ robot zwigzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestiauy koszcie rob6t mostowych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.Instrukcja techniczna 0-1. Ogoélne zasady wykonyai@mac geodezyjnych.

2.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

4.Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

6.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GEJ1983.

7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU»83
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D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejXSffwymagania dotycce wykonania i odbioru robo6t zgaanych ze
zdjeciem warstwy humusu i/lub darniny w zy@ku z inwestycj o nazwie: : ,Przebudowa drogi gminnej — uélidwej w Stepnicy”.
1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi ok@wjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t w zgziku z inwestycj o nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utldwej w Stepnicy”.
1.3. Zakres robét obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t z@anych ze zdgiem warstwy humusu i/lub
darniny, wykonywanych w ramach rob6t przygotowavetzy
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okiétenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirnji
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” fhit.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogoblne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbkt 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ®kt
3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny

Do wykonania robot zwrzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie nag&j st do powtérnego zycia naley
stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgz do rcznego wykonywania robot ziemnych - w miejscachgiggrawidtowe wykonanie robét
sprztem zmechanizowanym nie jest #iwe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadi&ndportu na odlegié wymagajca zastosowania takiego spta.
Do wykonania robét zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego zycia, naley stosowa:
- noze do cgcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
- lopaty i szpadle.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozétransportem samochodowym. Wyboér
srodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg nalezy przewozé transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do powtdrnego zastosowania,
powinna ona by transportowana w sposob nie powagyjuszkodze.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

Teren pod budogvdrogi w pasie rob6t ziemnych, w miejscach dokopdwinnych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej powinien by oczyszczony z humusu i/lub darniny.
5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem dogmdejszego #ycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow,
sadzeniu drzew i krzewéw oraz do innych czyéwnokreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowar@iémiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniamghiera.

Humus nalgy zdejmow#& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spgéhaw/ wyptkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidlowego wykonania robot, waghie mae stanowé zagraenie dla
bezpieczastwa rob6t (zmienna grukd warstwy humusu, ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowéargczne wykonanie
robét, jako uzupetnienie prac wykonywanych mectame.

Warstve humusu naley zdjg¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraz wmyéh miejscach okéonych w
dokumentac;ji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zata od g¢bokasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb jego wykorzystania
na budowie itp.) powinna Byzgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 983 wskazana przez #gniera, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznyelzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynnigi zwigzanych ze zdiem
warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadowg w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpmswinny by przez Wykonawg tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zarseczgniem, a tdk najedzaniem przez pojazdy. Nie naiezdejmowa
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humusu w czasie intensywnych opadéw i bémminio po nich, aby unilgé zanieczyszczenia ghinlub innym gruntem
nieorganicznym.
5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w ofdsie pasa przeznaczonego pod bugltnasy drogowej jest pokryta dargiprzeznaczomndo
umochnienia skarp, darrgmalezy zdjg¢ w sposob, ktéry nie spowoduje jej uszkatlzprzechowywaé w odpowiednich warunkach
do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny byskoszone przed zgjiem darniny. Darniginalezy cia¢ w regularne, prostakne pasy o szerokoi
okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diugbboku okoto 0,30 metra. Grukbdarniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. Zai darnina przed powtérnym wykorzystaniem must by
sktadowana, to zalecagsjej roztazenie na gruncie rodzimym. zili brak miejsca na takie rozenie darniny, to naly ja
magazynow& w regularnych pryzmach. W porze rozwojulio darnire nalezy sktadowa& w warstwach traw do dotu. W
pozostatym okresie darrimalezy sktadow& warstwami na przemian trawdo gory i traw do dotu. Czas sktadowania darniny
przed wbudowaniem nie powinien przekrac4aygodni.

Darnirg nie nadajca si¢ do powtérnego wykorzystania najeusura¢ mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub spggha
i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST lub przezivera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny

Sprawdzenie jakii robot polega na wizualnej ocenie kompldégiasunécia humusu lub/i darniny.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest n¥ (metr kwadratowy) zdtej warstwy humusu lub/i darniny.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrssi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rhwykonania rob6t obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdnogi lub odwiezieniem na odktad,
zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych pryzmach.
10. przepisy zwjzane
Nie wystpuja.
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D - 02.00.01
ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneJ(Ss wymagania dotyere wykonania i odbioru liniowych robét
ziemnych w zwizku z inwestygj o nazwie: : ,Przebudowa drogi gminnej — ukddwej w Stepnicy”.
1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi okawjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t w zgziku z inwestycj o nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utldwej w Stepnicy”.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budolwyrodernizacji
drog i obejmug:
a) wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopéw w gruntach skalistych,
c) budowe nasypéw drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub angn naturalnego lub z gruntu antropogenicznegdnipgca
warunki statecznii i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogotirogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysokai¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica rednej terenu i radnej robot ziemnych, wyznaczonych w osi nasypu lub
wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysak@rzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i dtugotrwatym osiadaniem pod
obcigzeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kady grunt rodzimy, nie okéony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesustych blokach, ktérego probki nie wykazumian obgtosci
ani nie rozpadaj sic pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymatac¢ na sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia
srodkdw wybuchowych albo nag@zi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania naaygotazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.14. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@zone poza pasem robét drogowych.

1.4.15. Odkiad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odigi@a) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania epdw, a
nie wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innyactmwizanych z tragsdrogows.

1.4.16. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielléé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okéona wg wzoru:

| = Pa
.=
pds
gdzie:
A - gestosé objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], Ry
pds - maksymalna gstas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgoud optymalnej, zgodnie z PN-B-04481:1988 [2],

stuzaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m

1.4.17. Wskanik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntéw niespoistych, ok§iena wg wzoru:

U = d60
le
gdzie:
deo - S$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgry(mm),
dio - S$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgry(mm).
1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okina wg wzoru:
ly = E,
0 E1
gdzie:
Ex - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspftizeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4],

E> - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtdrmjpoiazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-02205:1998 [4].
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1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiegdwym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych vidgk
syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych etlienowych, polipropylenowych i poliestrowych, chigderyzujcy si
miedzy innymi dua wytrzymatacia oraz wodoprzepuszczakitia, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6]
Geosyntetyki obejmyj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georusggpsiatki, geokompozyty, geomembrany, zgodnie z
wytycznymi IBDiM [13].

1.4.20.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,\Wymagania ogbpie 1.5.
2. materiaty (grunty)
2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogoélne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Podziat gruntéw

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzegllem przydatnéci do budowy nasypéw podano w ST D-02.03.01 pkt 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinng iprzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym stopniu
do budowy nasypow. Grunty przydatne do budowy nasymog by¢ wywiezione poza teren budowy tylko wéwczas, gayestva
nadmiar ohgtosci robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwpnie kzdac nadmiarem objosci rob6t ziemnych, zostaly za
zgody Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innymboidowa nasypow lub wykonanie
prac obgtych kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia réwnoivej obgtosci gruntéw przydatnych zérddet
whasnych, zaakceptowanych przezyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypotreilone w OST D-02.03.01 pkt 2.4, powinnyébwywiezione
przez Wykonawe na odktad. Zapewnienie terenéw na odklad zyaldo obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego
inaczej w kontrakcie. ktynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktoryzhsowa nieprzydatdé wynika
jedynie z powodu zamarzmia lub nadmiernej wilgotrici.

2.4. Geosyntetyk

Geosyntetyk powinien ldymaterialem odpornym na dziatanie wilggrgdowiska agresywnego chemicznie i biologicznie
oraz temperatury. Powinien ®yo materiat bez rozdardziur i przerw cigtosci z dobg przyczepnéciag do gruntu. Whéciwosci
stosowanych geosyntetykéw powinnyc¢bggodne z PN-EN-963:1999 [6] i dokumentagrojektowy. Geosyntetyk powinien
posiadé aprobat techniczna wydanprzez uprawniomjednostk.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinowdzi wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegdlnienie | Jed- Grupy gruntow
wihasciwosci nostki niewysadzinowe atpliwe wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz — piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty - zwietrzelina |~ dlinapiasz- czysta zedta, glina
- wir gliniasta zwiezla, glina pylasta zeia
. . - i, it piaszczys-ty, it pylasty
— pospotka — rumosz gliniasty " wysadzinowe
- piasek gruby — zwir gliniasty - piasek gliniasty
— piaseksredni — pospotka - pyh, pyt piasz-czysty
— piasek drobny gliniasta - glina piasz- czysta, glina, glina
- suzel pylasta
nierozpadowy - itwarwowy
2 | Zawartd¢
czastek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3 do 10 >10
3 | Kapilarng¢
bierna Hp m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

3. sprzt
3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” ®kt
3.2. Sprat do robét ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robo6t ziemnych powinien wykéasi& mozliwoscig korzystania z nagbujacego
sprztu do:
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odspajania i wydobywania gruntéw (negzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip tadowarki, wiertarki

mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruifgpycharki, zgarniarki, rowniarki, wdzenia do hydromechanizacji
itp.),

- transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, saradglskrzyniowe, tamociagi itp.),

- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

3.3. Sprat do przenoszenia i uktadania geosyntetykow

Do przenoszenia i ukladania geosyntetykdw Wykonapowinien uywaé odpowiedniego spetu zalecanego przez
producenta. Wykonawca nie powinien stoséwarztu mogicego spowodowauszkodzenie ukladanego materiatu.
4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirbg¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego
obj¢tosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtransportu. Wydajnié srodkéw transportowych powinna bponadto
dostosowana do wydajid sprzitu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntugrizdu).

Zwiekszenie odlegkxi transportu ponad wagci zatwierdzone nie nie by podstaw roszczé Wykonawcy,
dotyczicych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ekszone odlegii nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez
Inzyniera.

4.3. Transport i sktadowanie geosyntetykéw

Wykonawca powinien zadbaaby transport, przenoszenie, przechowywanie kezgleczanie geosyntetykdw byty
wykonywane w sposob nie powodcoy mechanicznych lub chemicznych ich uszk@édz&eosyntetyki wrdiwe na $wiatto
stoneczne powinny pozostatvaakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbuddaan
5. wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadna¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowanej nie powinnydwicksze ni = 10 cm.
Réznica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych nie me przekracza+ 1 cmii -3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie a@r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wgicej niz £ 10 cm, a krawdzie
korony drogi nie powinny miewyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozré¢ sie od projektowanego o wgej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemgka.
Maksymalne nieréwnizi na powierzchni skarp nie powinny przekraiczal0 cm przy pomiarze a8-metrova, albo powinny by
spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoz rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i révcioskarp,
powinny by okreslone w dokumentacji projektowej i ST.

5.3. Odwaodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urmzei, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w dokumentacji
projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymaga@go warunki terenowe, wykofarzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie
wod gruntowych i opadowych poza obszar robét zierhrigk, aby zabezpieczgrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowkek takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby pmathniom gruntu nadawav catym okresie
trwania robot spadki, zapewniag prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegrawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrgvaieprzydatnéc,
Wykonawca ma obowkek usungcia tych gruntdéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wiasny koszt pEkdchkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawiz@go za te czynioi, jak rownie za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istrieych zbiornikdbw naturalnych i wgdzen odwadniagcych musi by poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi utiovia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie trveartibot ziemnych.
Wykonanie wykopow powinno pagiowas w kierunku podnoszeniaesniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowa odpowiedni spadek podiay i nad& przekrojom poprzecznym spadki,
umazliwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentgmjpjektowej nie zawarto innego wymagania, spadgkzeczny
nie powinien by mniejszy ni 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy2#o w przypadku gruntéw niespoistych. Nale
uwzglkdni¢ ewentualny wptyw kolejrizi i sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykeamia innych robot na spetnienie
wymaga dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobot ziemnych.

Zrodia wody, odstorte przy wykonywaniu wykop6w, nate ujaé w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigle
odprowadz poza teren pasa robo6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinny¢hyykonane zgodnie z dokumentagjrojektovy i SST. Szerok& dna i
gtebokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiaréw projektowanych o ggej niz £ 5 cm. Dokladné¢ wykonania skarp rowow
powinna by zgodna z okrdong dla skarp wykopéw w ST D-02.01.01.
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5.6. Uktadanie geosyntetykow

Geosyntetyki naley uktada& taczac je na zaktad zgodnie z dokumensagrojektowy i SST. Jeeli dokumentacja
projektowa i SST nie podgajinaczej, przylegare do siebie arkusze lub pasy geosyntetykOwzyalktad& z zakladem (i
kotwieniem) zgodnie z instrukcproducenta lub decygprojektanta.

W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, malev uzgodnieniu z laynierem, przykrg to uszkodzenie pasami
geosyntetyku na dtugoi i szerokdci wickszej 0 90 cm od obszaru uszkodzonego.

Warstwa gruntu, na ktorej przewiduje sitozenie geosyntetyku powinna bydowna i bez ostrych wyghéw, mogcych
spowodowd uszkodzenie geosyntetyku w czasie uktadania ludcypr Metoda uktadania powinna zapeévrprzyleganie
geosyntetyku do warstwy, na ktérej jest uktadamecatej jej powierzchni. Geosyntetykéw nie rglaacihgat lub powodowa ich
zawieszenia na wzgoérkach (garbach) lub nad dofiiei.dopuszcza siruchu maszyn budowlanych beZpednio na utaonych
geosyntetykach. Nalg je przykry¢ gruntem nasypowym niezwitocznie po zdaiu.

6. kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegeontroli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji olkdlenymi w
pkcie 5 oraz z dokumentagprojektows.
Szczegllp uwag nalezry zwrécic na:
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wéd opadowych,
- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jalki wykonania robot

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jgkowykonania robét okigono w pkcie 6 ST D-02.01.01 oraz D-02.03.01.
6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicat®.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnaestotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokei korpusu Pomiar tdama, szablonem, fato dtugdci 3 m i poziomig lub
ziemnego niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokwmi dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku,16® m na tukach p
R =100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m
3 | Pomiar rzdnych powierzchni | oraz w miejscach, ktére buglwatpliwosci
korpusu ziemnego

Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci powierzchni
korpusu

Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego| Pomiar niwelatorem erinych w odsipach co 200 m oraz W
powierzchni korpusu lub dngunktach wtpliwych

N

(e2}

rowu

8 | Badanie zagszczenia gruntu Wsknik zagszczenia okrdaé dla kadej utazonej
warstwy lecz nie rzadziej niw trzech punktach na 1000
warstwy rln

6.3.2.Szerokdé¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie me r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 10 cm.
6.3.3.Szerokd¢ dna rowéw

Szeroké¢ dna rowow nie mize r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz £ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ si¢ od pochylenia projektowanego ogaj niz 10% wartdci pochylenia wyraonego
tangensemda.

6.3.6.ROwna¢ korony korpusu

Nieréwndci powierzchni korpusu ziemnego mierzoneg Bimetrovg, nie mog przekracza 3 cm.
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6.3.7.Roéwnai¢ skarp
Nierowndci skarp, mierzone tat3-metrovs, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podizny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmmy przez pomiar hiwelatoremednych
wysokagciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nz -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zag:szczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu oké®ny zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien dygodny z zalonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéla &térych nie mena okrali¢ wskaznika zagszczenia nalgy okreili¢
wskaznik odksztatceniaol zgodnie z norsmPN-S-02205:1998 [4].

6.4. Badania geosyntetykéw

Przed zastosowaniem geosyntetykéw w robotach ziemn{/ykonawca powinien przedstawnzynierowi swiadectwa
stwierdzajce, i zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom napmgbaty technicznej i zachowa swoje detavosci w
kontakcie z materiatami, ktoreetizie oddziela lub wzmacnié przez okres czasu nie krétszy od podanego w doktatie
projektowej i ST.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnigg wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjitaasodrzucone. 3
materiaty nie spetniate wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenigniera Wykonawca wymieni je na
wiasciwe, na wtasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnydy
ponownie wykonane przez Wykonaguea jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier mae uzné wad; za nie majca zasadniczego wplywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wiedk@otrcen za obnkong jakaosé.

7. obmiar rob6t

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarawjest n# (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych.
8. odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty ziemne uznaje ¢sza wykonane zgodnie z dokumensagrojektows, SST i wymaganiami bkyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. podstawa pfatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrisi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt
Zakres czynngxi objetych cen jednostkow podano w OST D-02.01.01 oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. przepisy zwizane

10.1. Normy
1. PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Gkeaia. Symbole. Podziat i opis gruntéw
2. PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania prétektgw
3. PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczaniel&apici biernej
4. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty zieMhgnagania i badania
5. PN-1SO10318:1993 Geotekstylia — Terminologia
6. PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne
7. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie fvska piaskowego
8. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie moddksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obagizenie piyty
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

10. Wykonanie i odbiér robot ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDIM, Warszawa 1978.

11. Instrukcja bad& podiaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDPr¥%awa 1998.
12. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
13. Wytyczne wzmachniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warsza2002.
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D -02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH NIESKALISTYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczné])(§ wymagania dotycge wykonania i odbioru wykopow w gruntach
nieskalistych w zwazku z inwestycj o nazwie: : ,Przebudowa drogi gminnej — utddwej w Stepnicy”.
1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obkawjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t w zgziku z inwestygj o nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utdwej w Stepnicy Stepnica .
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t ziemnych w czasie budedy idobejmug
wykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe oksétenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. materiaty (grunty)

Materiat wystpujacy w podiazu wykopu jest gruntem rodzimym, ktorgdrie stanowit podize nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukciji nawierzchni podathyi potsztywnych [12] powinien charakteryzaivsie grup nosnosci Gu.
Gdy poditae nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupymaci, nalezy podtaze doprowadzi do grupy nénosci Gi zgodnie z
dokumentacja projektoyi SST.

3. sprzt
Ogodlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okre&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.
4. transport
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okétono w ST D-02.00.01 pkt 4.

5. wykonanie robét
5.1. Zasady prowadzenia rob6t

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w OST DE0@1 pkt 5.

Sposo6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantoisia stateczn@ w catym okresie prowadzenia robo6t, a naprawa
uszkodzé, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaiph, podcécia lub innych odspstw od dokumentacji
projektowej obciza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywavykopy w taki sposéb, aby grunty azrym stopniu przydatrigi do budowy nasypow
bylty odspajane oddzielnie, w sposéb unielimgajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wyanagody layniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypomimoy by¢ bezpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odkiad. O ile liiynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw,aygkeodpowiednio zabezpieoazprzed nadmiernym
zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia i nénosci gruntu

Zagszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychéraiemnych powinno spelniawymagania, dotyege
minimalnej wartéci wskanika zagszczenia g, podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t migrh

Minimalna wartd¢ Is dla:

Strefa autostrad innych drég
korpusu i drég kategoria ruchu| kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
GOrna warstwa o gruldoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm o
powierzchni robét ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyié spetniai wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem
konstrukcji nawierzchni naty je dogsci¢ do wartdci |s, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartdsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ osignicte przez bezpgmednie zagszczanie gruntow
rodzimych, to nalgy podp¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podég umdaliwiajgcego uzyskanie wymaganych wardowskaznika
zagszczenia. Maiwe do zastosowanigrodki, o ile nie g okreSlone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dmeptacii
Inzynierowi.

Dodatkowo mana sprawdzi nasnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych nagtawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia Ezgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu (nadktadu) powsj rzednych robot
ziemnych jest mniejszanD,3 m.
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Z chwilg przysypienia do ostatecznego profilowania dna wykopu @apeza s po nim jedynie ruch maszyn wykogaych t
czynna¢ budowlan. Moze odbywé si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdéw, ktére nie sphwjgpuszkodzé powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodze powierzchni rob6t ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych powy warunkéw obciza
Wykonawe robét ziemnych.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Kontrola wykonania wykopdéw polega na sprawdzengodndci z wymaganiami oki&onymi w dokumentacji
projektowej i SST. W czasie kontroli szczegpliwag: nalezy zwrdck na:
a) sposob odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopdw w czasie wykonywania robot igozakaczeniu,
d) dokladna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),
e) zagszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug aga okreslonych w pkcie 5.2.

7. obmiar rob6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.0pK0 Y.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest n# (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. odbidr robét
Ogoblne zasady odbioru robo6t podano w ST D-02.00K2B.

9. podstawa ptatndci
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fivykopdw w gruntach nieskalistych obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robét,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp dakiad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,

przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowdw, skarp,
— zagsszczenie powierzchni wykopu,
- przeprowadzenie pomiarow i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
- rekultywacg terenu.

10. przepisy zwjzane
Spis przepiséw zwrzanych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D -02.03.01
WYKONANIE NASYPOW

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejsgTvymagania dotycgce wykonania i odbioru nasypéw w z@ku z
inwestycp 0 nazwie: : ,Przebudowa drogi gminnej — ukkdwej w Stepnicy”.
1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obkawjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot w zygku z inwestyej o nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utdowej w Stepnicy”.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét ziemnych w czasie budolwyrlodernizacii
drég i obejmuj wykonanie nasypow.
1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okigenia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygeze robét podano w ST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. materiaty (grunty)

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padlev ST D-02.00.01 pkt 2.
2.2. Grunty i materiaty do nasypow

Grunty i materiaty dopuszczone do budowy nasypowipoy spetnigé wymagania okrdone w PN-S-02205 :1998 [4].

Grunty i materiaty do budowy nasypéw podaje tablic

Tablica 1. Przydatrié gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S203

11998 [4].

Przeznaczenie|

Przydatne

Przydatne
Z zastrzeeniami

Tres¢
zastrzeenia

Na dolne
warstwy
nasypow
ponizej strefy
przemarzania

1. Rozdrobnione grunty skalis
twarde oraz grunty kamieniste
zwietrzelinowe, rumosze i
otoczaki

2. Zwiry i pospoiki, rownie
gliniaste

3. Piaski grubosrednio i
drobnoziarniste, naturalne i
tamane

4. Piaski gliniaste z domieszk
frakcji zwirowo-kamienistej
(morenowe) o wskaniku
réznoziarnis-téci U215

5. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne ze starych
zwaléw (powyej 5 lat)

6. Lupki przywegtowe
przepalone

7. Wysiewki kamienne o
zawartdci frakcji ifowej
ponizej 2%

1. Rozdrobnione grunty skaliste
migkkie

2. Zwietrzeliny i rumosze gliniaste
3. Piaski pylaste, piaski gliniaste,
Cpyly piaszczyste i pyly

4. Piaski prochniczne, z wagkiem
pylastych piaskéw préchnicznych
5. Gliny piaszczyste, gliny i gliny
pylaste oraz inneow < 35%

6. Gliny piaszczyste zwite, gliny
zwiezle i gliny pylaste zwizle oraz
inne grunty o granicy ptynroi wi
od 35 do 60%

7. Wysiewki kamienne gliniaste o
zawartdci frakcji itowej ponad 2%

8. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne z nowego studzenia
(do 5 lat)
9. ltotupki

nieprzepalone

przyweglowe

10. Popioly lotne i mieszaniny
popiotowozuzlowe

- gdy pory w gruncie skalistymzta
wypetnione gruntem lub materiaten
drobnoziarnistym
- gdy keda wbudowand
w miejsca suche lu
zabezpieczone od wq(
gruntowych i
powierzchniowych

- do nasypow nie waszych nk 3 m,
zabezpieczonych przed
zawilgoceniem

- w miejscach suchych lu

przegciowo zawilgoconych

- do nasypéw nie waszych n 3 m:
zabezpieczonych przed
zawilgoceniem lub po ulepszeniu
spoiwami

- gdy zwierciadto wody gruntowej
znajduje si na gkbokasci wigkszej
od kapilarnéci biernej gruntu
podiaza

- 0 ograniczonej podatsoi na
rozpad - 4czne straty masy do 5%

- gdy wolne przestrzenie zostan
wypetnione materiatem
drobnoziarnistym

- gdy zalegaj w miejscach suchych
lub 53 izolowane od wody

Na goérne
warstwy na-
Sypow w stre-
fie przemar-
zania

1. Zwiry i pospotki

2. Piaski grubo $rednio-
ziarniste

3. Hotupki przyweglowe
przepalone zawierage mniej
niz 15% ziarn mniej-

szych od 0,075 mm

4. Wysiewki kamienne o

1. Zwiry i pospoiki gliniaste

2. Piaski pylaste i gliniaste

3. Pyly piaszczyste i pyly

4. Gliny o granicy ptynnéci
mniejszej nk 35%

5. Mieszaniny popiotowauzlowe z
wegla kamiennego

6. Wysiewki kamienne gliniaste o
zawartdci frakcji itowej >2%

uziarnieniu odpowiadaj

- pod warunkiem ulepszenia tych
gruntéw spoiwami, takimi jak:
cement, wapno, aktywne popioly ity.

- drobnoziarniste i nierozpado-
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cym pospoétkom lulzwirom 7. Zuzle wielkopiecowe i inne we: straty masy do 1%
metalurgiczne - 0 wskaniku na&nosci wna=10
8. Piaski drobnoziarniste
W wykopach i
miejscach - gdy s ulepszane spoiwami
zerowych do Grunty niewysadzinowe Grunty watpliwe i wysadzinowe (cementem, wapnem, aktywnymi
glebokasci popiotami itp.)

przemarzania

3. sprzt
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce sprztu

Ogdline wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w ST D-02.00.01 pkt 3.
3.2. Dobér spratu zageszczapcego

W tablicy 2 podano, dla #aych rodzajow gruntdw, orientacyjne dane przy dabaprztu zagszczajcego. Sprgt do
zag;szczania powinien ldyzatwierdzony przez hyniera.

Tablica 2. Orientacyjne dane przy doborze gprzagszczajcego wg [13]

Rodzaje gruntu
Rodzaje niespoiste: piaskiwiry, iste: pyiy gliny. it gruboziarniste Uwagi o
urzadzen pospotki Spoiste: pyly giiny. 1y i kamieniste przydat-
zagszczajcych grubéc¢ liczba gruba¢ liczba grubas¢ liczba nosci
warstwy przejé warstwy przeg¢ warstwy przejé maszyn
[m] n [m] N Frx [m] n

Walce statyczne 0,1do 0,2 4do8| 0,1do0, 4do8 0,2 do 4,3 8do 1)
gtadkie *
Walce statyczne - - 0,2do 0,3 8do 12 0,2 do 0, 8 do 12 2)
okotkowane *
Walce statyczne ogumione[* o5 45 0 5 6do8| 0,2doo0,4 6 do 10 ; ; 3)
Walce wibracyjne gfadkie | 044007 | 4do8| 0,2do04 3do4| 03dod6  Bdo| 4)
Walce wibracyjne 0,3do 0,6 3do6| 0,2do0, 6dold  02dod4 o6a 5)
okotkowane **
Zagszczarki 0,3do 0,5 4do8 - - 0,2 do 0, 4do8 6)
wibracyjne **
Ubijaki szybkouderzape 0,2do 0,4 2do4 | 0,1do0,3 3do5 0,2do d,4 ado| )
Ubijaki o masie od 1 do 10 4do 10 3do6 3do6
Mg zrzucane z wysokai od 2,0do 8,0 uderzé 1,0do 4,0 | uderzéx w 1,0do 5,0 | uderzés w
5do 10 m w punkt punkt punkt

*) Walce statycznegsmato przydatne w gruntach kamienistych.

**) Wibracyjnie nalery zag;szcza warstwy grubéci = 15 cm, ciésze warstwy nalg zag:szcza statycznie.

***) \Warto $ci orientacyjne, wiéciwe naley ustalt na odcinku déwiadczalnym.

Uwagi: 1) Do zagszczania gornych warstw pod Zalecane do codziennego wygtadzania (przywat@yanuntow spoistych w
miejscu pobrania i w nasypie.

2) Nie nadgj si¢ do gruntéw nawodnionych.

3) Malo przydatne w gruntach spoistych.

4) Do gruntéw spoistych przydatngwalcesrednie i cezkie, do gruntéw kamienistych - walce bardzerkie.

5) Zalecane do piaskéw pylastych i gliniastych,p@dsk gliniastych i glin piaszczystych.

6) Zalecane do zasypelgskich przekopéw

4. transport

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-02.00.01 pkt 4.
5. wykonanie rob6t
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-0Q10pkt 5.
5.2. Ukop i dokop

5.2.1.Miejsce ukopu lub dokopu

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dwskazane w dokumentacji projektowej, w innych dukatach kontraktowych
lub przez liiyniera. Jeeli miejsce to zostato wybrane przez Wykonawunusi by ono zaakceptowane przezyniera.

Miejsce ukopu lub dokopu powinno dyak dobranezeby zapewrd przew6z lub przemieszczanie gruntu na jak
najkrétszych odlegkeiach. O ile to maliwe, transport gruntu powinien odbywaig w poziomie lub zgodnie ze spadkiem terenu.
Ukopy mog@ mie¢ ksztalt poszerzonych rowdw przylegtych do korpuskopy powinny by wykonywane réwnolegle do osi drogi,
po jednej lub obu jej stronach.

5.2.2.Zasady prowadzenia robot w ukopie i dokopie

Pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu z@aozpoczé sie dopiero po pobraniu prébek i zbadaniu przydétho
zalegajcego gruntu do budowy nasypOw oraz po wydaniu zgualypémie przez layniera. Gebokas¢ na jak nalezy ocent
przydatné¢ gruntu powinna by dostosowana do zakresu prac.

Grunty nieprzydatne do budowy nasypow nie powirny¢ odspajane, chybae wymaga tego dogi do gruntu
przeznaczonego do przewiezienia z dokopu w nasgpp@lone przez Wykonawgrunty nieprzydatne powinny bybudowane z
powrotem w miejscu ich pozyskania, zgodnie ze wakimi Irnzyniera. Roboty te dglg wikagczone do obmiaru robo6t i optacone przez
Zamawiajicego tylko wowczas, gdy odspojenie gruntéw niepatgych byto konieczne i zostato potwierdzone piregniera.
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Dno ukopu nalgy wykona ze spadkiem od 2 do 3% w kierunku ziwego sptywu wody. O ile to konieczne, ukop
(dokop) naley odwodnt przez wykonanie rowu odptywowego.

Jereli ukop jest zlokalizowany na zboczu, nieza®n naruszastatecznéci zbocza.

Dno i skarpy ukopu po zakozeniu jego eksploatacji powinny btak uksztattowane, aby harmonizowaty z otagaan
terenem. Na dnie i skarpach ukopu pglprzeprowadd rekultywacg wedtug od¢bnej dokumentaciji projektowej.

5.3. Wykonanie nasypow

5.3.1.Przygotowanie podi@ w obebie podstawy nasypu

Przed przysgpieniem do budowy nasypu najew obrbie jego podstawy zakeozy¢ roboty przygotowawcze, okilene
w ST D-01.00.00 ,Roboty przygotowawcze”.

5.3.1.1.Wyciecie stopni w zboczu

Jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku donasypu jest wksze nt 1:5 naley, dla zabezpieczenia przed
zsuwaniem si nasypu, wykonaw zboczu stopnie o spadku goérnej powierzchni, vegmym okoto 4%+ 1% i szerokéci od 1,0
do 2,5m.

5.3.1.2.Zag;szczenie gruntu i 5005¢ w podiczu nasypu

Wykonawca powinien skontrolowavskanik zag:szczenia gruntow rodzimych, zaleggjch w strefie podia nasypu,
do gkbokdsci 0,5 m od powierzchni terenu.z&# wartas¢ wskanika zagszczenia jest mniejszaznbkreslona w tablicy 3,
Wykonawca powinien dagci¢ podtaze tak, aby powssze wymaganie zostato spetnione.

Jereli wartcsci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 3 nie magby¢ osiagnicte przez bezpwednie zagszczanie
poditaza, to naley podpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén umaliwiajgce uzyskanie wymaganych waito wskaznika
zagszczenia.

Tablica 3. Minimalne wartei wskanika zagszczenia dla podia nasypow do gbokasci 0,5 m od powierzchni terenu

Nasypy Minimalna wartd¢ Is dla:
0 wysokdci, autostrad innych drég
m i drég kategoria ruchu kategoria ruchu
ekspresowych KR3-KR6 KR1-KR2
do 2 1,00 0,97 0,95
ponad 2 0,97 0,97 0,95

Dodatkowo mana sprawdzi nosno$¢ warstwy gruntu podi nasypu na podstawie pomiaru wtérnego modutu
odksztatcenia Ezgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 3.

5.3.1.3.Spulchnienie gruntéw w podia nasypow

Jezeli nasyp ma bybudowany na powierzchni skaty lub na innej gtagl@vierzchni, to przed przygtieniem do budowy
nasypu powinna ona byozdrobniona lub spulchniona nalgbkas¢ co najmniej 15 cm, w celu poprawy jej pasénia z podstaav
nasypu.

5.3.2.Wybér gruntéw i materiatéw do wykonania nasypow

Wybér gruntéw i materiatéw do wykonania nasypdéwvpoen by dokonany z uwzghbnieniem zasad podanych w pkcie
2.

5.3.3.Zasady wykonania nasypow
5.3.3.1.0g06Ine zasady wykonywania nasypow

Nasypy powinny by wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznegofilu podiwnego, ktére okrdono w
dokumentaciji projektowej, z uwzginieniem ewentualnych zmian wprowadzonych zawcpazer Irzyniera.
W celu zapewnienia statecZebnasypu i jego rownomiernego osiadania nal@zestrzeganastpujacych zasad:

a) Nasypy naley wykonywa metod, warstwowe, z gruntdw przydatnych do budowy nasypow. Nasymyipny by wznoszone
réwnomiernie na calej szerada.

b) Grubai¢ warstwy w stanie lknym powinna b§ odpowiednio dobrana w zaleosci od rodzaju gruntu i spgu uzywanego do
zagszczania. Przygpienie do wbudowania kolejnej warstwy nasypuzenaasipi¢ dopiero po stwierdzeniu przezzimiera
prawidtowego wykonania warstwy poprzednie;.

c) Grunty o r@nych wigciwosciach naley wbudowywa w oddzielnych warstwach, o jednakowej grédiana calej szerokwi
nasypu. Grunty spoiste najewbudowywa w dolne, a grunty niespoiste w gérne warstwy nasyp

d) Warstwy gruntu przepuszczalnego rglevbudowywa poziomo, a warstwy gruntu mato przepuszczalnegespotczynniku
K10< 10° m/s) ze spadkiem goérnej powierzchni okoto #%9%. Kiedy nasyp jest budowany w terenie ptaskiadgh powinien
by¢ obustronny, gdy nasyp jest budowany na zboczu espgawinien by jednostronny, zgodny z jego pochyleniem.
Uksztattowanie powierzchni warstwy powinno uniesiwia¢ lokalne gromadzeniegivody.

e) Jeeli w okresie zimowym nagbpuje przerwa w wykonywaniu nasypu, a goérna powlaniz jest wykonana z gruntu spoistego,
to jej spadki porzeczne powinnybyksztattowane ku osi nasypu, a woda odprowadzoma pasyp z zastosowanignieku.
Takie uksztattowanie gérnej powierzchni gruntu sgEgo zapobiega powstaniu potencjalnych powierzgbilizgu w gruncie
tworzacym nasyp.
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f) GOrmg warstve nasypu, o grub@i co najmniej 0,5 m nabky wykona& z gruntdw niewysadzinowych, o wskaku
wodoprzepuszczaloi Kio=> 6 X 10 °m/s i wskaniku réznoziarnistéci U = 5. Jeeli Wykonawca nie dysponuje gruntem o
takich wiaciwosciach, Irzynier maze wyrazé zgod: na ulepszenie goérnej warstwy nasypu poprzez sabjj cementem,
wapnem lub popiotami lotnymi. W takim przypadku tjd®nieczne sprawdzenie warunkusnosci i mrozoodpornéci
konstrukcji nawierzchni i wprowadzenie korekty, @ghjcej na rozbudowaniu podbudowy pomocniczej.

g) Na terenach o wysokim stanie wod gruntowych oraerenach zalewowych dolne warstwy nasypu, o drilsm najmniej 0,5
m powyzej najwyzszego poziomu wody, nale wykona® z gruntu przepuszczalnego.

h) Przy wykonywaniu nasypéw z popiotéw lotnych, warstod popiotami, grubii 0,3 do 0,5 m, naly wykona z gruntu lub
materiatlow o diej przepuszczalroi. Gornej powierzchni warstwy popiotu najenad& spadki poprzeczne 4%1% wedtug
poz. d).

i) Grunt przewieziony w miejsce wbudowania powinied bgzzwtocznie wbudowany w nasypzynier maze dopyci¢ czasowe
sktadowanie gruntu, pod warunkiem jego zabezpidgazemrzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3.3.2.Wykonywanie nasypoéw z gruntow kamienistych lub gazirnistych odpadéw przemystowych

Wykonywanie nasypow z gruntéw kamienistych lubbgziarnistych odpaddéw przemystowych powinno odhbi sia
wedtug jednej z riej podanych metod, §k nie zostato okréone inaczej w dokumentacji projektowej, SST lubegar Irzyniera:
a) Wykonywanie nasypow z gruntéw kamienistych lub guzibrnistych odpadéw przemystowych z wypetnienieminych
przestrzeni
Kazda roztozong warstwe materiatéw gruboziarnistych o grutmd nie wickszej niz 0,3 m, naley przykry¢ warstwy zwiru,
pospotki, piasku lub gruntu (materiatu) drobnozistego. Materialem tym wskutek zggczania (najlepiej spgem wibracyjnym),
wypetnia s¢ wolne przestrzenie gulzy grubymi ziarnami. Przy tym sposobie budowaraaypéw mana stosowa skaty oraz
odpady przemystowe, ktérg mickkie (zgodnie z charakterystylodan w tablicy 1).
b) Wykonywanie nasypéw z gruntéw kamienistych lub gazibrnistych odpaddw przemystowych bez wypetnien@nych
przestrzeni
Warstwy nasypu wykonane wedtug tej metody powinydyzbudowane z materiatdw mrozoodpornych. Warstwiatery
oddziel¢ od podtda gruntowego pod nasypem oraz od gérnej strefymuasioto 10-centymetroywvarstwg zwiru, pospotki lub
nieodsianego kruszywa tamanego, zawigego od 25 do 50% ziarn mniejszych od 2 mm i sp@itych warunek:
4 tbs=Di15>4 ths

gdzie:
dssidis - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 85986 fbuntu podtaa lub gruntu gérnej warstwy nasypu (mm),
Dis - srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 15% niaditegruboziarnistego (mm).

Cz$ci nasypow wykonywane tmetod, nie mog siega® wyzej niz 1,2 m od projektowanej niwelety nasypu.
c) Warstwa oddzielafa z geotekstyliow przy wykonywaniu nasypow z gémnkamienistych

Rolg warstw oddzielaicych mog réwniez petnic warstwy geotekstyliow. Geotekstylia przewidziaweudycia w tym celu
powinny posiada aproba¢ techniczm, wydary przez uprawniogm jednostk. W szczegélngci wymagana jest odpowiednia
wytrzymatci¢ mechaniczna geotekstyliow, unieftiwiajgca ich przebicie przez ziarna materiatu grubozsdegjo oraz odpowiednie
wiasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarniania przyyett warstw.

5.3.3.3.Wykonywanie nasypéw na dojazdach do obiektéw mogtbw

Do wykonywania nasypow na dojazdach do obiektowstmaych, na diugixi rownej dlugdci klina odtamu, zalecassi
stosowanie gruntéw stabilizowanych cementem.

Do wykonania nasypow na dojazdach do mostow i wkd@v, bez ulepszania gruntdw spoiwem, mbgé stosowane
zwiry, pospotki, piasksrednioziarniste i gruboziarniste, owgkéku réznoziarnistéci U=5 i wspétczynniku wodoprzepuszczadod
k10> 10°m/s.

W czasie wykonywania nasypu na dojazdachzyapetné wymagania ogoélne, sformutowane w pkcie 5.3.3.1k&fsik
zag:szczenia gruntwus bowinien by nie mniejszy ni 1,00 na catej wysokei nasypu (dla autostrad i drég ekspresowych gorBe
m nasypu - 1,03 tablica 4).

5.3.3.4.Wykonanie nasypow nad przepustami

Nasypy w obgbhie przepustow naly wykonywa& jednoczénie z obu stron przepustu z jednakowych, dobrze
zag:szczonych poziomych warstw gruntu. Dopuszczavgkonanie przepustow z innych poprzecznych elegvweatdwodnienia w
przekopach (wcinkach) wykonanych w poprzek uformosgo nasypu. W tym przypadku podczas wykonaniameasy obebie
przekopu naley uwzgkdni¢ wymagania okrdone w pkcie 5.3.3.6.

5.3.3.5.Wykonywanie nasypow na zboczach

Przy budowie nasypu na zboczu o pocksited 1:5 do 1:2 nafsy zabezpieczinasyp przed zsuwanieng girzez:
a) wyciecie w zboczu stopni wg pktu 5.3.1.1,
b) wykonanie rowu stokowego powsgj nasypu.

Przy pochytéciach zbocza wkszych ni 1:2 wskazane jest zabezpieczenie statétznasypu przez podparcie go murem
oporowym.

5.3.3.6.Poszerzenie nasypu

Przy poszerzeniu istnigiego nasypu natg wykonywa w jego skarpie stopnie o szerékbdo 1,0 m. Spadek gornej
powierzchni stopni powinien wynd@s#%+1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy.

Wyciecie stopni obowjzuje zawsze przy wykonywaniu styku dwoch przylebtgesci nasypu, wykonanych z gruntéw
o r&znych wiaciwosciach lub w rénym czasie.

5.3.3.7.Wykonywanie nasypéw na bagnach
Nasypy na bagnach powinnydwykonane wedtug oddzielnych wymagapartych na:



a) wynikach bada gfebokasci, typu i warunkéw hydrologicznych bagna,
b) wynikach bada prébek gruntu bagiennego z uwgdphieniem okrélenia rodzaju gruntu wypeigiego bagno, wspétczynnikdw
filtracji, badah edometrycznych, wilgotrsei itp.,
c) obliczeniach statecz&oi nasypu,
d) obliczeniach wielkéci i czasu osiadania,
e) uzasadnieniu ekonomicznym obranej metody budowymas
W czasie wznoszenia korpusu metedharstwows obowizujg ogdlne zasady okskone w pkcie 5.3.3.1.

5.3.3.8.Wykonywanie nasypéw w okresie deszczéw

Wykonywanie nasypow nalg przerwd, jezeli wilgotnos¢ gruntu przekracza waddopuszczalf to znaczy jest wksza
od wilgotngci optymalnej o wicej niz 10% jej wartdci.

Na warstwie gruntu nadmiernie zawilgoconego niénvaikladd@ nastpnej warstwy gruntu.

Osuszenie mma przeprowadziw sposob mechaniczny lub chemiczny, poprzez wyzaige z wapnem palonym albo
hydratyzowanym.

W celu zabezpieczenia nasypu przed nadmiernymigaeaniem, poszczegdlne jego warstwy oraz kororsymapo
zakaiczeniu robét ziemnych powinny &yéwne i mi€ spadki potrzebne do prawidtowego odwodnienia, uggktu 5.3.3.1, poz.
d).

W okresie deszczowym nie najepozostawié nie zagszczonej warstwy do dnia ngghego. Jeeli warstwa gruntu
niezagszczonego ulegta przewilgoceniu, a Wykonawca rse\estanie osuszyjej i zagsci¢c w czasie zaakceptowanym przez
Inzyniera, to mae on nakazaWykonawcy usurgicie wadliwej warstwy.

5.3.3.9.Wykonywanie nasyp6éw w okresie mrozéw

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w tempera przy ktorej nie jest mibwe oshgnigcie w nasypie
wymaganego wskaika zagszczenia gruntow.

Nie dopuszcza siwbudowania w nasyp gruntdw zamaszpeh lub gruntéw przemieszanych geegiem lub lodem.

W czasie digych opadovéniegu wykonywanie nasypow powinnodyyrzerwane. Przed wznowieniem prac nglesuné
$nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jereli warstwa niezaggzczonego gruntu zamarzta, to nie pglej przed rozmarzeciem zagszcza ani uklada na niej
nastpnych warstw.

5.3.4.Zagsszczenie gruntu
5.3.4.1.0g06Ine zasady zggzczania gruntu

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej raapiu, powinna b§zagszczona z zastosowaniem spuzodpowiedniego
dla danego rodzaju gruntu oraz wmijgcych warunkéw.
Roztazone warstwy gruntu natg zagszcza od kravedzi nasypu w kierunku jego osi.

5.3.4.2.Grubai¢ warstwy

Gruba¢ warstwy zagszczonego gruntu oraz liazprzep¢ maszyny zagszczajcej zaleca siokresli ¢ doswiadczalnie dla
kazdego rodzaju gruntu i typu maszyny, zgodnie z zasagodanymi w pkcie 5.3.4.5.

Orientacyjne wartii, dotycace grubéci warstw ré@nych gruntdw oraz liczby przejazdéw znych maszyn do
zagszczania podano w pkcie 3.

5.3.4.3.Wilgotnos¢ gruntu

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zggzczania powinna lByrowna wilgotndci optymalnej, z tolerangj
a) w gruntach niespoistych 2 %
b) w gruntach mato srednio spoistych  +0 %;2 %
c) w mieszaninach popiotowauzlowych +2%, -4 %
Sprawdzenie wilgotri@i gruntu naley przeprowadzalaboratoryjnie, z agtotliwoscia okreslong w pktach 6.3.2 1 6.3.3.

5.3.4.4Wymagania dotycxe zagszczania

W zalenoici od uziarnienia stosowanych materiatow, esagzenie warstwy natg okrela¢ za pomog oznaczenia
wskanika zagszczenia lub poréwnania pierwotnego i wtérnego rhoddksztalcenia.

Kontrolke zag:szczenia na podstawie poréwnania pierwotnego inego modutu odksztatcenia, oki@nych zgodnie z
normg PN-S-02205:1998 [4], nalg stosowa tylko dla gruntdéw gruboziarnistych, dla ktorycte fest maliwe okreslenie wskanika
zagszczeniad wedtug BN-77/8931-12 [9].

Wskanik zag:szczenia gruntow w nasypach, aoay wedtug normy BN-77/8931-12 [9], powinien naejadzerokéci
korpusu spetniawymagania podane w tablicy 4.

Tablica 4. Minimalne wartwi wskanika zagszczenia gruntu w nasypach

Minimalna wartdé¢ Is dla:

Strefa autostrad innych drég
nasypu i drog kategoria kategoria
ekspresowych ruchu ruchu
KR3-KR6 KR1-KR2
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Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Nizej lezace warstwy nasypu doggokasci
od powierzchni robot ziemnych:

- 0,2 do 2,0 m (autostrady) 1,00 - -

- 0,2 do 1,2 m (inne drogi) - 1,00 0,97

Warstwy nasypu na gbokasci od powierz-
chni robét ziemnych po#ej:

- 2,0 m (autostrady) 0,97 - -

- 1,2 m (inne drogi) - 0,97 0,95

Jako zasgpcze kryterium oceny wymaganego gsgrzenia gruntéw dla ktérych trudne jest pomiemzenskanika
zagzszczenia, przyjmuje siwartas¢ wskanika odksztatcenialokreSlonego zgodnie z norgrPN-S-02205:1998 [4].
Wskaznik odksztatcenia nie powinien dyiekszy ni:
a) dlazwiréw, pospétek i piaskow
b) 2,2 przy wymaganej warfoi 1s=1,0,
c) 2,5 przy wymaganej warfoi 1s<1,0,
d) dla gruntéw drobnoziarnistych o rownomiernym uzieniu (pytdw, glin pylastych, glin zwetych, itow — 2,0,
e) dla gruntdw ranoziarnistych Zwirow gliniastych, pospotek gliniastych, pytdw pragystych, piaskéw gliniastych, glin
piaszczystych, glin piaszczystych zalych) — 3,0,
f) dla narzutéw kamiennych, rumoszy - 4,
g) dla gruntéw antropogenicznych — na podstawie hadéigonowych.

Jezeli badania kontrolne wyka, ze zagszczenie warstwy nie jest wystarega, to Wykonawca powinien spulchini
warstwe, doprowadzi grunt do wilgotnéci optymalnej i powtérnie zagcic. Jezeli powtdrne zagszczenie nie spowoduje uzyskania
wymaganego wskaika zagszczenia, Wykonawca powinien ugdnvarstwe i wbudowa nowy materiat, o ile liaynier nie zezwoli
na ponowienie préby prawidtowego zagczenia warstwy.

5.3.4.5.Prébne zagszczenie

Odcinek déwiadczalny dla prébnego zgggczenia gruntu o minimalnej powierzchni 308 powinien by wykonane na
terenie oczyszczonym z gleby, na ktérym uktadagsiint czterema pasmami o szergiod 3,5do 4,5 m kade. Poszczeg6ine
warstwy uktadanego gruntu powinny miev kazdym pasie ing grubg¢ z tym, ze wszystkie musz miesci¢ sig w granicach
wiasciwych dla danego spgtu zagszczagcego. Wilgotné¢ gruntu powinna by réwna optymalnej z tolerarcpodan w pkcie
5.3.4.3. Grunt ulony na poletku wedtug podanej e} zasady powinien ldynastpnie zagszczony, a po kalej serii przej¢
maszyny nalgy okresli¢ wskaniki zagsszczenia, dopuszczaj stosowanie innych, szybkich metod pomiaru (somdepowa,
ugieciomierz udarowy po ich skalibrowaniu w warunkaetehowych).

Oznaczenie wskaika zagszczenia nalg wykona co najmniej w 4 punktach, z ktérych co najmniep@winny
umazliwi ¢ ustalenie wskanika zagszczenia w dolnej eci warstwy. Na podstawie poréwnania uzyskanych wgwizagszczenia
z wymaganiami podanymi w pkcie 5.3.4.4 dokonugevsiboru sprztu i ustala si potrzebn liczbe przef¢ oraz grubé¢ warstwy
rozktadanego gruntu.

5.4. Odktady

5.4.1.Warunki ogélne wykonania odktadow

Roboty oméwione w tym punkcie dotycpostpowania z gruntami lub innymi materiatami, ktérestady pozyskane w
czasie wykonywania wykopéw, a ktére nigdlp wykorzystane do budowy nasyp6w oraz innych praigzanych z tragsdrogow.
Grunty lub inne materiaty powinny byrzewiezione na odktad,zeli:
a) stanowiy nadmiar objtosci w stosunku do obfosci gruntéw przewidzianych do wbudowania,
b) s4 nieprzydatne do budowy nasypéw oraz wykorzystanianych pracach, zwkanych z budowtrasy drogowej,
c) ze wzgkdu na harmonogram robot nie jest ekonomicznie ulrasae oczekiwanie na wbudowanie materiatow pozyakich
z wykopu.
Wykonawca mege przyp¢é, ze zachodzi jeden z podanych gy przypadkow tylko wowczas, gdy zostato to jedraxzmie
okreslone w dokumentacji projektowej, harmonogramie tdhb przez liyniera.

5.4.2.Lokalizacja odkiadu

Jezeli pozwalaj na to widciwosci materiatdw przeznaczonych do przewiezienia nidaatj materialy te powinny kyw
razie maliwosci wykorzystane do wyréwnania terenu, zasypanigwlatsztucznych wyrobisk oraz do ewentualnego paszea
nasypow. Roboty te powinny bywykonane zgodnie z dokumentagprojektovy i odpowiednimi zasadami, dotygzymi
wbudowania i zagszczania gruntow oraz wskazéwkamiyniera.

Jezeli nie przewidziano zagospodarowania nadmiargtodgi w sposob okrdony powyzej, materiaty te nale przewieré
na odktad.

Lokalizacja odktadu powinna bywskazana w dokumentacji projektowej lub przezyiiera. Jeeli miejsce odktadu
zostato wybrane przez Wykonagyanusi by ono zaakceptowane przezyniera. Niezalgnie od tego, Wykonawca musi uzygka
zgod: wiasciciela terenu.

Jezeli odkiady g zlokalizowane wzdta odcinka trasy przebieggiego w wykopie, to:

a) odktady mana wykona z obu stron wykopu, jeli pochylenie poprzeczne terenu jest niewielkieyzym odlegté¢ podnéa
skarpy odktadu od gornej krgdzi wykopu powinna wynoéi

— nie mniej nk 3 m w gruntach przepuszczalnych,

— nie mniej nk 5 m w gruntach nieprzepuszczalnych,
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b) przy znacznym pochyleniu poprzecznym terenu, jednalejszym od 20%, odkiad nalewykona tylko od gérnej strony
wykopu, dla ochrony od wody stokowej,
c) przy pochyleniu poprzecznym terenu wyrgesan ponad 20%, odkiad nalezlokalizowa ponizej wykopu,
d) na odcinkach zag#onych przez zasypywanie dragiegiem, odktad nafy wykona od strony najagciej wiejacych wiatrow,
w odlegtaci ponad 20 m od kraydzi wykopu.
Jeili odklad zostanie wykonany w nie uzgodnionym ngajtub niezgodnie z wymaganiami, to zostanie omigtyprzez
Wykonawe na jego koszt, wedtug wskazinzyniera.
Konsekwencje finansowe i prawne, wynid@ z ewentualnych uszkodz&odowiska naturalnego wskutek prowadzenia
prac w nie uzgodnionym do tego miejscu, gbap Wykonawe.

5.4.3.Zasady wykonania odktadéw

Wykonanie odktaddéw, a w szczeg&dnbich wysoka¢, pochylenie, zagszczenie oraz odwodnienie powinnyttagodne
z wymaganiami podanymi w dokumentacji projektowsj 5ST. Jeli nie okr&lono inaczej, naley przestrzegaustalé podanych
w normie PN-S-02205:1998 [4] to znaczy odktad paoenrby¢ uformowany w pryzm o wysokdci do 1,5 m, pochyleniu skarp od
1do 1,5 i spadku korony od 2% do 5%.

Odktady powinny by tak uksztattowane, aby harmonizowaty z otagaan terenem. Powierzchnie odktadéw powinny
by¢ obsiane tray, obsadzone krzewami lub drzewami albo przeznaczmnetytki rolne lub léne, zgodnie z dokumentgcj
projektowvy.

Odspajanie materiatu przewidzianego do przewiéaziaa odktad powinno ldyprzerwane, o ile warunki atmosferyczne
lub inne przyczyny unienitiwiaja jego wbudowanie zgodnie z wymaganiami sformutowmainy tym zakresie w dokumentacji
projektowej, SST lub przez tgniera.

Przed przewiezieniem gruntu na odktad Wykonawoaimien upewnt si¢, ze spetnione swarunki okrélone w pkcie
5.4.1. Jeeli wskutek pochopnego przewiezienia gruntu na adiidrzez Wykonawg zajdzie konieczrig¢ dowiezienia gruntu do
wykonania nasypéw z ukopu, to koszt tych czyionw catcici obcigza Wykonawe.

6. kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu

Sprawdzenie wykonania ukopu i dokopu polega narktmwaniu zgodnéci z wymaganiami oki&onymi w pkcie 5.2
niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacji projakej i SST. W czasie kontroli nalgzwrdcic szczegola uwag; na sprawdzenie:
a) zgodndci rodzaju gruntu z okéonym w dokumentacji projektowej i SST,

b) zachowania ksztattu zboczy, zapewsiago ich stateczi§é,

¢) odwodnienia,

d) zagospodarowania (rekultywacji) terenu po Zaelzeniu eksploatacji ukopu.
6.3. Sprawdzenie jakéci wykonania nasypow

6.3.1.Rodzaje badai pomiaréw

Sprawdzenie jakei wykonania nasypéw polega na kontrolowaniu zgédnp wymaganiami okigonymi w pktach 2,3
oraz 5.3 niniejszej specyfikacji, w dokumentacpjpktowej i SST.
Szczegllp uwag nalezy zwrécic na:
a) badania przydatrici gruntéw do budowy nasypéw,
b) badania prawidtow&i wykonania poszczegélnych warstw nasypu,
c) badania zagszczenia nasypu,
d) pomiary ksztattu nasypu.
e) odwodnienie nasypu

6.3.2.Badania przydatriai gruntow do budowy nasypow

Badania przydatrigi gruntow do budowy nasypu powinnydpgrzeprowadzone na probkach pobranych z&ppartii
przeznaczonej do wbudowania w korpus ziemny, porjuejl z nowegarddia, jednak nie rzadziejnjeden raz na 3000 inwW
kazdym badaniu nalgy okresli¢ nastpujace wiaciwosci:

— skiad granulometryczny, wg PN-B-04481 :1988 [1],

— zawart@¢ czesci organicznych, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnos¢ naturala, wg PN-B-04481:1988 [1],

- wilgotnos¢ optymalry i maksymali gestas¢ objetosciowg szkieletu gruntowego, wg PN-B-04481:1988 [1],
— granie ptynnaici, wg PN-B-04481:1988 [1],

— kapilarng¢ bierm, wg PN-B-04493:1960 [3],

— wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [7].

6.3.3.Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczegoinych warstw nasypu

Badania kontrolne prawidtowoi wykonania poszczeg6inych warstw nasypu polegajsprawdzeniu:

a) prawidtowaici rozmieszczenia gruntow ozmych wiaciwosciach w nasypie,

b) odwodnienia kadej warstwy,

c) grubdci kazdej warstwy i jej wilgotnéci przy zagszczaniu; badania naleprzeprowad4i nie rzadziej ni jeden raz na 5009
warstwy,

d) nadania spadkéw warstwom z gruntéw spoistych wepkig 5.3.3.1 poz. d),

e) przestrzegania ograniazekreslonych w pktach 5.3.3.8 i 5.3.3.9, dotycgch wbudowania gruntéw w okresie deszczow i
mrozow.
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6.3.4.Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogéonasypu

Sprawdzenie zagzczenia nasypu oraz pogho nasypu polega na skontrolowaniu zgadnovartaici wskanika
zag:szczeniad lub stosunku modutéw odksztatcenia z wéetami okr&lonymi w pktach 5.3.1.2 i 5.3.4.4. Do bieej kontroli
zag:szczenia dopuszcza siparaty izotopowe.

Oznaczenie wskaika zagszczenia 4 powinno by przeprowadzone wedtug normy BN-77/8931-12 [9], sxzenie
modutéw odksztatcenia wedtug normy PN-S-02205:1[@98

Zag:szczenie kadej warstwy nalgy kontrolowa nie rzadziej ni:

- jeden raz w trzech punktach na 1000warstwy, w przypadku okékenia wartdci |s,
- jeden raz w trzech punktach na 200Dwarstwy w przypadku okékenia pierwotnego i wtérnego modutu adikenia.

Wyniki kontroli zagszczenia rob6t Wykonawca powinien wpisywdo dokumentow laboratoryjnych. Prawidtoi¢o
zag:szczenia konkretnej warstwy nasypu lub padtpod nasypem powinnadpotwierdzona przez kyniera wpisem w dzienniku
budowy.

6.3.5.Pomiary ksztattu nasypu

Pomiary ksztattu nasypu obejmujontrok:
- prawidtowdici wykonania skarp,
- szerokdci korony korpusu.
Sprawdzenie prawidtov§oi wykonania skarp polega na skontrolowaniu zgédrowymaganiami dotyezymi pochylé
i doktadndci wykonania skarp, okéonymi w dokumentacji projektowej, SST oraz w pkBi&.5 niniejszej specyfikaciji.
Sprawdzenie szeroka korony korpusu polega na poréwnaniu szefok&orony korpusu na poziomie wykonywanej
warstwy nasypu z szero$ma wynikajaca z wymiaréw geometrycznych korpusu, otoeych w dokumentacji projektowe;.
6.4. Sprawdzenie jakéci wykonania odktadu

Sprawdzenie wykonania odktadu polega na sprawdzegodndci z wymaganiami ok&onymi w pktach 2 oraz 5.4
niniejszej specyfikacji, w dokumentacji projektovi&T.
Szczegodla uwag nalezy zwréck na:
a) prawidtowa¢ usytuowania i ksztalt geometryczny odktadu,
b) odpowiednie wbudowanie gruntu,
c) wiasciwe zagospodarowanie (rekultywegcpdktadu.

7. obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-02.0pkDT .
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest n# (metr szécienny).

Objetos¢ ukopu i dokopu &dzie ustalona w metrach szennych jako rénica ogélnej olgtosci nasypow i ogoélnej
objetosci wykopow, pomniejszonej o afips¢ gruntéw nieprzydatnych do budowy nasypéw, z uadigieniem spulchnienia gruntu,
tj. procentowego stosunku @bjsci gruntu w stanie rodzimym do a@bysci w nasypie.

Objetos¢ nasypow bdzie ustalona w metrach szeennych na podstawie obliaze przekrojow poprzecznych, w oparciu
0 poziom gruntu rodzimego lub poziom gruntu po ugtin warstw gruntow nieprzydatnych.

Objetos¢ odktadu ledzie okrélona w metrach szeiennych na podstawie obmiaru jakazmita obgtosci wykopow,
powickszonej o ohjtos¢ ukopdw i obgtosci nasypow, z uwzgtinieniem spulchnienia gruntu i zastreg sformutowanych w pkcie
5.4.

8. odbior robot
Ogolne zasady odbioru podano w ST D-02.00.01 pkt 8

9. podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogoblne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmasypow obejmuije:
- prace pomiarowe,
— oznakowanie robot,
- pozyskanie gruntu z ukopu lub/i dokopu, jego odspigj i zatadunek naodki transportowe,
— transport urobku z ukopu lub/i dokopu na miejsceisdwania,
— whbudowanie dostarczonego gruntu w nasyp,
- zagszczenie gruntu,
- profilowanie powierzchni nasypu, rowéw i skarp,
- wyprofilowanie skarp ukopu i dokopu,
- rekultywacg dokopu i terenu przylegtego do drogi,
- odwodnienie terenu robét,
— wykonanie drég dojazdowych na czas budowy, acpagt ich rozebranie,
- przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniggz
10. przepisy zwjzane

Spis przepiséw zwranych podano w ST D-02.00.01 pkt 10.
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej §Twymagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zgdanych z
wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zegczaniem podi@a gruntowego w zwizku z inwestygj o nazwie: ,Przebudowa
drogi gminnej — ul. Bbowej w Stepnicy”.
1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obkawjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot w zygku z inwestyej o nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utdowej w Stepnicy”.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do uenia konstrukcji nawierzchni.
1.4. Okreslenia podstawowe

Okreilenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamodanymi w ST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotyseze robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbdjpkt 1.5.
2. materiaty

Nie wystpuja.
3. sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” kt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania podi powinien wykazésie mozliwoscig korzystania z
nastpujagcego spretu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; Zynier maze dopygci¢ wykonanie koryta i
profilowanie poditaa z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigrmgstopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamgskich koryt),
— walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygn.
Stosowany sptt nie maze spowodowéniekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podtaa.
4. transport
4.1. Og6lne wymagania dotyerce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagélne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatdw podano w ST D-04.02.@04.02.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przygbi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podita bezpérednio przed
rozpoczciem robo6t zwjzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Weejsze przysipienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podim,jest maliwe wytgcznie za zgogInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywé sie ruch budowlany,
niezwigzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny hiywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposébkzaptowany
przez Irkyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinnmodiwiaé¢ nacigniecie sznurkdéw lub linek do wytyczenia robét w
odstpach nie wgkszych ni co 10 metrow.

Rodzaj spratu, a w szczegdlrigi jego moc naliey dostosowé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzorgreboty i do
trudnaici jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szerokénie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykigoseerzeniach
lub w przypadku robét o matym zakresie. Sposéb wgkia musi by zaakceptowany przezdyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poetniby wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaciji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odvige na odkltad w miejsce wskazane przezinera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oktenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze
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Po oczyszczeniu powierzchni pozho naley sprawdzi, czy istniejce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych ¢dnych poditaa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmnigjrb
wyzsze nk projektowane rgdne podiga.

Jereli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podial przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Irkyniera, dowiéé¢ dodatkowy grunt spetiagy
wymagania obowgzujagce dla gornej strefy korpusu, w o koniecznej do uzyskania wymaganyclkdych wysokéciowych i
zag$ci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskaznika zagszczenia, okidonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub
w inny spos6b zaakceptowany przezyimera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podim naley kontynuowa
do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kavisk zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podima (ls)

Minimalna wartd¢ |s dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch cizki Ruch mniejszy
i bardzo ajzki od ckzkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokaici od 20 do 50 cm of
powierzchni podiga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twarg podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontrok zagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia
podiaza wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego iw@nego modutu odksztalcenia nie powinien przela&ez2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zagzczania powinna ldyrowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do
+10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiba

Podiare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca
nie przysipi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, gowinien on zabezpieczypodiaze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez razie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przeziera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktad&oiajnej warstwy ména
przysypi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykopamezlgdnych napraw. Jeli zawilgocenie
nasgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgawykona on na wasny koszt.

6. kontrola jakosci robo6t

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogédlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robét

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zagczenia koryta i wyprofilowanego
podtaza podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego jmgh
Lp. Wyszqzegé!nignie bada Minimalng cas@otliwoéc’
i pomiaréw bada i pomiarow
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwnda¢ podtwna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rébwnda¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczrit 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragdziach dla autostrad i
drog ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi w planig co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i
6 19 drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

5 | Rzdne wysokéciowe

Zaggszczenie,  wilgotn&@ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzaelziej nk

! gruntu podtsa raz na 600 rh

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona& w
punktach gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokéc¢ koryta (profilowanego podi@a)

Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.



36

6.2.3.Ro6wnai¢ koryta (profilowanego podi@)

Nierowngci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tata zgodnie z norm BN-68/8931-04
[4].

Nieréwngici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrove tata.

Nieréwngci nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektow z toleranci + 0,5%.
6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Ré&nice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej oeedj niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub weej niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagsszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéokrélony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien Bynniejszy
od podanego w tablicy 1.

Jéli jako kryterium dobrego zggzczenia stosujegsporéwnanie wartéei modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku
wtdrnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, @&rgch zgodnie z nor;nBN-64/8931-02 [3] nie powinna bBywigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podtéa powinna by
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego poditaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwyicksze odchylenia cech geometrycznych od d&rgch w punkcie 6.2 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtérne gsgrzenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

7. obmiar robét
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robé6t podano w OST D-M-00@(Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. odbidr robét

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purttiaty wyniki pozytywne.
9. podstawa ptatndci
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplgamiem,
— zatadunek nadmiaru odspojonego gruntdmodki transportowe i odwiezienie na odkfad lub masy
— profilowanie dna koryta lub podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podi@,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.
10. przepisy zwazane

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moadksztatlcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré§ennawierzchni planografem i kat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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D-04.02.01
WARSTWA ODSACZAJACA Z PIASKU STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej §Twymagania dotycze wykonania i odbioru rob6t zggianych z
wykonaniem warstw odszapcych w zwizku z inwestycj o nazwie: : ,Przebudowa drogi gminnej — utdwej w Stepnicy”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi ok@wjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t w zyziku z inwestyej 0 nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utlidwej w Stepnicy”.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwénych z wykonaniem warstw
odsiczapceych i odcinajeych, stanowicych czs$¢ podbudowy pomocniczej, w przypadku gdy paeistanowi grunt wysadzinowy
lub watpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okteniami podanymi w ST
D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot
OgobIne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvsgtapcych s:
- piaski,
- pospotka
- zwir i mieszanka,

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agizapcych i odcinajcych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelngci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsway odcinagcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktdre przechodzi 85% zianangu podiaa.
Dla materiatow stosowanych przy wykonywaniu warstggczapcych warunek szczeldo musi by spetniony, gdy
warstwa ta nie jest uktadana na warstwie odgo®y
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

d
u=-"\ssg
le

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
di0 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwacdapcych i odcinajcych powinien spetntawymagania normy PN-B-
11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwyciacych i odcinajcych powinny spetniawymagania normy
PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.

2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1.Sktadowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyorkgcej lub odcinajcej nie jest wbudowane bezpednio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego sktadowaaislyykonawca rob6t powinien zabezpie€kyuszywo
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi miadéeni kamiennymi. Podie w miejscu sktadowania powinnodgdwne,
utwardzone i dobrze odwodnione.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” Pkt

3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przygpujacy do wykonania warstwy odcingej lub odgczapcej powinien wykazé sie mazliwoscia
korzystania z nagpujagcego spretu:
- réwniarek,
— walcéw statycznych,
— ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycrce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgéliee” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuagam i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M}@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podi¢a

Podtare gruntowe powinno spetriiavymagania okrdone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04001,Koryto
wraz z profilowaniem i zagzczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w spos6b umlbwiajacy wykonanie ich zgodnie z
dokumentagj projektows, z tolerancjami okigonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinno ufiveia¢ nachgniccie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozkltadane w warstwie o jednakowej grétip przy wyciu rowniarki, z zachowaniem
wymaganych spadkow i ¢gdnych wysokéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej
zagszczeniu ogignieto grubaé projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o grubéci powyzej
20 cm, to wbudowanie kruszywa nafevykona dwuwarstwowo. Rozpoezie uktadania kadej nasgpnej warstwy mee nasipic¢
po odbiorze przez khyniera warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktorych widoczna jest segregaciskywa nalgy przed zagszczeniem wymiedikruszywo na materiat
0 odpowiednich wigciwosciach.

Natychmiast po kiecowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przystapi¢ do jej zagszczania.

Zag:szczanie warstw o przekroju daszkowym palezpoczyné od kravedzi i stopniowo przesuwégpasami podienymi
czgsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyaiezpoczyné od dolnej
krawedzi i przesuwé pasami podiznymi cz$ciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gérnej krapdzi.

Nierowndici lub zagébienia powstale w czasie zsgczania powinny ywyréwnywane na bi@co przez spulchnienie
warstwy kruszywa i dodanie lub usgcie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa odcinap i odgczapca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi
lub ubijakami mechanicznymi.

Zagzszczanie natey kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnédypro
Proctora, przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. &fsik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowany warstwe odsiczapca lub odcinagcg, uniemaliwia
przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontzakgszczenia naley oprze na metodzie obgien
ptytowych. Naley okrelli¢ pierwotny i wtérny modut odksztalcenia warstwy e BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien praeka 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna liyowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej
wartasci. W przypadku, gdy wilgotnig kruszywa jest wgsza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie
i napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgotddkruszywa jest riisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona
ilosciag wody i rownomiernie wymiesza

5.4. Odcinek probny

Jeeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3ptdped rozpocziem robot
Wykonawca powinien wykortaodcinek probny w celu:
- stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozktadania i zggzczania jest wigiwy,
— okreslenia grubdéci warstwy materiatu w staniezoym koniecznej do uzyskania wymaganej gidabpo zagszczeniu,
— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wika zagszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniezyd takich materiatdw oraz spytu, jakie lzda stosowane do wykonywania
warstwy odcinajcej i odaczapcej na budowie.
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Odcinek probny powinien BByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
5.5. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinagca po wykonaniu, a przed ueniem nasgfpnej warstwy powinny byutrzymywane w dobrym stanie.
W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdow koniecznych dla wykonaniazelylezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy olagia Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdliplt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoévevrszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.
6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odszapcej i
odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres badd pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. Wyszgzegé[nienie Minimalna cz;stotli.woéé bada i
bada i pomiarow pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drgg

5 | Rzdne wysoksciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztattowanie osi w planieco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drdg

") ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej raz
na 400 M

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepgniaz na 2000 f

8 | Zagszczenie,  wilgotn@ | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczrréelziej nk
kruszywa raz na 600 rh

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateénia osi w planie naly wykona& w punktach gtéwnych tukéw
poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szeroké¢ warstwy nie mée sk rézni¢ od szerokeéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nierowndici podtwne warstwy odcinagej i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrowy tatg, zgodnie z norBN-68/8931-04 [7].
Nieréwndici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrowy tata.
Nieréwndgci nie mog przekracza 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odciwdj i odgczapcej na prostych i tukach powinny dygodne z dokumentacj
projektowg z tolerancj £ 0,5%.

6.3.5.Rz¢gdne wysokéciowe
Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézgl cm i -2 cm.
6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej oewej niz + 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub o0 weej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna byzgodna z okrdona w dokumentacji projektowej z toleragefl cm, -2 cm.
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Jeeli warstwa, ze wzghow technologicznych, zostata wykonana w dwdch tmash, naley mierzy taczmg grubaié
tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waxgim grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez
spulchnienie warstwy na gdokas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialenmodpowiednich wiéciwosciach,
wyréwnanie i ponowne zggzczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkdu tych robot nagpi ponowny pomiar i ocena grufim
warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskaznik zag:szczenia warstwy odcingiej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy od 1.
Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje; gorownanie wartei modutéw odksztatcenia, to watto
stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odkszté#ceskrelonych zgodnie z norsnBN-64/8931-02 [6], nie powinna by
wicksza od 2,2.
Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé kruszywa powinna lay
réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posipowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuwjieksze odchylenia cech geometrycznych od d&rg/ch w p. 6.3, powinny ky
naprawione przez spulchnienie delgkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie gsgrzone. Dodanie nowego materiatu
bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedoplsnez

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@QWymagania ogdélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednosti obmiarovy jest n¥ (metr kwadratowy) warstwy ogszapcej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkia8/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci
Ogdlne ustalenia dotysee podstawy pfatrisi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fwarstwy odsgczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:
- prace pomiarowe,
— dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym padiowarstwy materiatu o grubo i jakosci okreslonej w
dokumentaciji projektowej i specyfikacji technicznej
— wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
— zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozn@ezailgotncci

3. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalm® nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo taman@awierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalm® nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie mbdubdksztatcenia
nawierzchni podatnych i podia przez obgizenie plyh

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enmawierzchni planografem i
tata

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru rob6t zgzianych
z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanynbchanicznie w zwiku z inwestycj o nazwie: : ,Przebudowa drogi
gminnej — ul. @bowej w Stepnicy”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi ok@wjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t w zyziku z inwestyej 0 nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utlldwej w Stepnicy”.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zsanych z wykonywaniem podbudéw z
kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06[12 i obejmuje ST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikm@go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje ggodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako podbudogvpomocnicz i podbudow zasadnicgz wg Katalogu typowych konstrukciji nawierzchni padath i
potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczmyegapcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotsoi
kruszywa o whéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2 Pozostat@kreilenia podstawowegzgodne z obowkiujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definji podanymi

w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4 onazST dotycacych poszczegdlnych rodzajow podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikm@go mechanicznie,
1.5. Ogélne wymagania dotycgzce robot

OgobIne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudaw OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z krussgabilizowanych mechanicznie podano w ST dafygeh
poszczegdlnych rodzajéw podbudéw:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibko@go mechanicznie,
2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, oktena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé€ miedzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.

Rysunek 1. Pole
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wykonywane metadstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@vpomocnicz (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiaggta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gérnej
krzywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najeliszego ziarna kruszywa nie peoprzekracza 2/3 grubdci
warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa naturalng  Kruszywa tamare L
Lp. Wyszczegolnienie Zuzel Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug
zasad-| pomoc- | zasad-| pomoc- | zasad-| pomoc-
nicza nicza nicza nicza nicza nicza

1 Zawarté¢ ziarn mniejszych ni| od 2do[ od2 od2do| od2 od 2 do od 2 PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) 10 do 12 10 do 12 10 do 12 -15 [3]

2 Zawartg¢ nadziarna, % PN-B-06714
(m/m), nie wicej niz 5 10 5 10 5 10 -15 [3]

3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wecej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]

4 Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie wdej 1 1 1 1 1 1 PN'%?4481
niz

5 Wskanik piaskowy po picio-
krotnym zagszczeniu metagl lub | 0d 30 | 0d 30 do| od30 |od30do| . . BN-64/8931
Il wg PN-B-04481, % do 70 70 do 70 70 -01 [26]

6 Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralnag¢ catkowita po petne
liczbie obrotéw, nie wicej niz
b) scieralné¢ czgéciowa po 1/5
pelnej liczby obrotéw, nie wcej 35 45 35 50 40 50
niz PN-B-06714

-42[12]
30 40 30 35 30 35

7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie wgcej PN-B-06714
niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 Mrozoodporné&, ubytek masy po PN-B-06714
25 cyklach zamrza- 5 10 5 10 5 10 -19 (7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37[10]
zawy cznie, % (m/m), nie wiej - - - - 1 3 PN-B-06714
niz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwiazk6w siarki w
przeliczeniu na S€ %(m/m), nie 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
wigcej niz -281[9]

11 | Wskanik nosnosci wanes mie-szanki
kruszywa, %, nie mniejszy ni
a) przy zagszczeniud = 1,00
b) przy zagszczeniud > 1,03 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102

120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Materiat na warstwodsjczajca

Na warstw odsiczapca stosuje i:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstw odcinajca

Na warstw odcinajcy stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
- mial wg PN-B-11112 [15],
— geowtdknire 0 masie powierzchniowej powsj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5.Materiaty do ulepszania wieiwosci kruszyw

Do ulepszania wkgiwosci kruszyw stosuje gi
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza gi stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanianayzdnych efektdw ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przeziyniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowda wodg wg PN-B-32250 [20].
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3. sprzt
3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyetichanicznie powinien wykazaie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypase/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéiwytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotéd optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
¢) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych powinny by
stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.
4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagalne” pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysng&m i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisie zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostalych materialéw powinien odb§sia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
5. wykonanie rob6t

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Podtare pod podbudog powinno spetnia wymagania okrdone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewniaicym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do podbudowy.
Warunek nieprzenikania nalesprawdzé wzorem:

D15
d 85

<5 1)

w ktérym:
D1s - wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&giolziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej, w milimetrach,
dss- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod@®&iarn gruntu podi@, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie mie by spetniony, naley na podiau utazy¢é warstwe odcinajca lub odpowiednio dobran
geowtdknire. Ochronne wigciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychystek gruntu, wyznaczaest warunku:

d 50
C)90

<12 @)

w ktorym:
dso- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodz¥&ziarn gruntu podi@, w milimetrach,
Ogo - umownasrednica poréw geowtokniny odpowiadea wymiarom frakcji gruntu zatrzynuga s¢ na geowtdkninie w iléci
90% (m/m); warté¢ parametru & powinna by podawana przez producenta geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztattowamiadbudowy powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w
odstpach nie wgkszych nk co 10 m.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa o$cisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w mieszarkach
gwarantugcych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczni@ zapewnienia jednorodéd nie dopuszcza si
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlifngkcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniwipma by od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki spcadpnie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej ostateczna gruégoo
zagszczeniu byta réwna grubo projektowanej. Grubig pojedynczo uktadanej warstwy nie #eoprzekracza 20 cm po
zag:szczeniu. Warstwa podbudowy powinna bgztozona w sposéb zapewnaaly oshgniecie wymaganych spadkéw iganych
wysokasciowych. Jeeli podbudowa sktadagst wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kaa warstwa powinna bywyprofilowana
i zag:szczona z zachowaniem wymaganych spadkdwdimgch wysokéciowych. Rozpoogeie budowy kadej nasgpnej warstwy
moze nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadlailgotnaosci optymalnej, okrdonej wedtug
préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metodaMliateriat nadmiernie nawilgocony, powinien zéstauszony przez mieszanie
i napowietrzanie. Jeli wilgotnaé¢ mieszanki kruszywa jest 25za od optymalnej o 20% jej wadtd, mieszanka powinna by
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zwilzona okrélong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa jest virgza od
optymalnej o 10% jej warkgi, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniepasiad@& przyjetemu poziomowi wskanika
nosnasci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.
5.5. Odcinek prébny

Wykonawca powinien wykoreodcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spez budowlany do mieszania, rozkltadania i gsmgzania kruszywa jest wiawy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w staniednym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbwarstwy po zagszczeniu,
— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniety@takich materiatow oraz spiti do mieszania, rozktadania i zagczania,
jakie kedg stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wyaasl 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpkdnego przez hyniera.
5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ag#niem nasgfpnej warstwy, powinna liyutrzymywana w dobrym stanie. zad
Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obarany naprawd
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pererich. Koszt napraw wyniklych z nievigéwvego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawe robét.

6. kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéntzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robét
przedstawé wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania tevpmy obejmowad wszystkie wtaciwosci
okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badagrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
o . Maksymalna
Minimalna liczba | powierzchnia
Almiani bada na dziennej dbud -
Lp. WyszczegOblnienie bada dziace robocze] ggdagc ;\;V;’j%fgzo
badanie (f)
1 [ Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagszczenie warstwy 10 prébek na 10000 rh
. o dla kazdej partii kruszywa i przy
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bggodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probleéygpobierd w sposob losowy,
z roztazonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegaco przekazywane #tynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 [1] (metoda Il), z toleranct10% -20%.
Wilgotnos¢ nalery okresli ¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zageszczenie podbudowy

Zag:szczenie kadej warstwy powinno odbywissie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zag:szczenie podbudowy nalesprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przepadzenie badania jest
niemazliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia nale/ oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziejhiaz na 5000 A lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechaniczniezyalena za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modtsao
pierwotnego modutu odksztatcerita jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E2
Ey

< 2.2

6.3.5.Wiasciwosci kruszywa
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Badania kruszywa powinny obejmotvacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do bad@apetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecém Inzyniera.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgaBli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. WyszczegO6lnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiaréw

1 Szerokaé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

w sposob cigty planografem albo co 20[m

2 Rowndi¢ podiuzna tata na kadym pasie ruchu
3 Rownai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planig* co 100 m

7 Grubas¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, le¢z
nie rzadziej ni raz na 400 !

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na 200

©

m2
8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach nazke
1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uks$atehnia osi w planie natg wykona& w punktach gtownych tukéw
poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kray@mikow szerokéé¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokei warstwy wyej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o warfé wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.RO6wnas¢ podbudowy

Nierowndci podtuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrows tatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nierowndci poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrowy tatg.
Nierowndci podbudowy nie magprzekraczé:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukahiqny by zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5
%.

6.4.5.Rz¢gdne wysokéciowe podbudowy

Ré&znice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza 1l cm,
-2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pazaito
Os podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czej niz + 5 cm.
6.4.7.Grubai¢ podbudowy i ulepszonego pod

Gruba¢ podbudowy nie me se rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.
6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinigi hgodny z podanym w tablicy 4,
- ugigcie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bygodne z podanym w tablicy 4.
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Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o|  Wskaznik . ) Minimalny modut odksztal-
wskaniku | zag:szczeniad Maksymalne ugicie spezyste | cenia mierzony piyto srednicy
Wics nie nie pod kofem, mm 30 cm, MPa
mniejszym mniejszy ni
iz. O od pierwszego od drugiego
niz, % 40 kN 50 kN obt':)ia;ZeniaEfJ obcia;ZegiagE
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazwjcksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4 powinny By
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbatasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gsgrzone. Dodanie
nowego materiatlu bez spulchnienia wykonanej wargéstyniedopuszczalne.

Jereli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerétioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyej lezagcym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszepydbudow przez spulchnienie warstwy na petn
gruba¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzigm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy.
Powierzchnie powinny ynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni gigbokas¢, zgodnie z decyzj
Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiedmitd$ciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wgkan tych robdt nagpi ponowny pomiar i ocena grufm
warstwy, wedtug wyej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jeeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne do
Zzapewnienia wymaganej frsci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawaallpudowy tylko wtedy, gdy zargnie nénosci podbudowy
wynikto z niewtdciwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest n? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliam@go mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagjrojektows, SST i wymaganiami kryniera, jeeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki poayhe.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycece podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynn&i objetych cen jednostkow 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicptdano w OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staitatnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibn@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.
10. przepisy zwazane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébektgrun

2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartci zanieczyszcze
obcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie sktadu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie ksztattu ziarn

5.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawgie wilgotngci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawgie nagikliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozayaie mrozoodporriei metod,
bezpdredni

8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartci zanieczyszcze

organicznych



9.
10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.

28.
29.

30.

PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Badania. Ozawgie zawarteci siarki metod
bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. Oznsiezrozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznsiezrozpaduelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Ozmziezcieralngci w bgbnie Los
Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe.
Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa natwao nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamam@awierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa natwaao nawierzchni drogowych.
Piasek

Cement. Cement powszechnegiku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmszstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ie@ehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamie tamane do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie imska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie tnoodksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar réeneawierzchni planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiar etigpodatnych ugiciomierzem
belkowym

Oznaczanie wskika zagszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygtsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA £t AMANEGO STABILIZOWANEGO MECHA NICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznel)(& wymagania ogoélne dotygze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie w zueku z inwestygj 0 nazwie:
.Przebudowa drogi gminnej — ul.ébowej w Stepnicy”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obkawjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot w zygku z inwestyej o nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utdowej w Stepnicy”.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robd6t zwé@nych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie.

Ustalenia zawartegsv ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganialiog/' pkt 1.3.
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méctrde - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra
stanowi warstw nasng nawierzchni drogowej.

1.4.2 Pozostate@kreilenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji podanymi
w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiarogtpkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z knwsx¥yymagania ogolne” pkt 1.5.
2. materiaty

2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogéine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tan@dmnstabilizowanych mechanicznie powinn@ kyuszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego.

Kruszywo powinno byjednorodne bez zanieczysztzmbcych i bez domieszek gliny.
2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w OST D-04.04.00d{Rolowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speiniawymagania okrdone w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagasgoélne” pkt
2.3.2.
3. sprzet

Wymagania dotycce sprztu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gamia ogdlne” pkt 3.
4. transport

Wymagania dotycgce transportu podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowaugzyw. Wymagania ogéine” pkt 4.
5. wykonanie robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST D-08®M42odbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.2.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w ST D-04.04.00dRalowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP od@80%
lub powyzej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla tap@jbudowy okréi ST, zgodnie z PN-S-06102 [21].
5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w ST D-04.04.00 ,Podadz kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.4.
5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkarya: odcinki probne, zgodnie z zasadami dlaeymi w ST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne k.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdawymaganiom okrdonym w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 5.6.
6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusa)¥ymagania ogoine” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérizadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami ST D-00@4.
+Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano wts04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 6.3.
6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w ST D-04.04.00 ,Pddiva z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 6.4.
6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudovodpno w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 6.5.
7. obmiar robot

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-04.0£00budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarovg jest n? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy kruszywa famanego
stabilizowanego mechanicznie.
8. odbior robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-04.04@@budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.
9. podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogoblne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w ST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. \&gaemia ogoine”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentuajmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
— zagsszczenie rozizonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.
10. przepisy zwizane

Normy i przepisy zwizane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogélne” pkt 10.



50

D-05.01.01.
NAWIERZCHNIE Z MONOLITYCZNYCH PLYT BETONOWYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej §Twymagania dotyeze wykonania i odbioru robét zgdanych z
wykonywaniem nawierzchni z monolitycznych ptyt beavych w zwizku z realizagj inwestycji o nazwie : ,Przebudowa drogi
gminnej — ul. Rbowej w Stepnicy”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi okmwjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt w zgdiku z inwestygj o nazwie: ,,Przebudowa drogi - Budowa drogi dojazejodo gruntdéw rolnych
w miejscowdci Stepnica ”.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robot agénych z wykonaniem nawierzchni z
elementéw prefabrykowanych, stosowanych w budowméctirogowym.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia z elementéw prefabrykowanych - nawieniz z ptyt drogowych betonowycliélbetowych, przeznaczona dla
ruchu lub postoju pojazdéw na drogach o matyngzeatiu ruchu.

1.4.2.Pozostate okegenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w ST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robot
Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpie 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padan ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu tymczagolv nawierzchni z elementéw prefabrykowanych ¢tah
niniejsz ST, &
- plyty drogowe, betonowe podwadjnie zbrojone wykonaretonu klasy min. C25/30,
— piasek na podsygk do zamulania spoin,
- woda.

2.3. Plyty betonowe izelbetowe
Ptyty drogowe, powinny odpowiadavymaganiom BN-80/6775-03/01 [2] i BN-80/6775-03/32. [
2.3.1.Typy, rodzaje i odmiany piyt

Do budowy nawierzchni zastosowano gpeface typy piyt:
- zelbetowe petne - PDP,
— plyty drogowezelbetowe petne (szerokie).

Piyty drogowezelbetowe petne magmie¢ umieszczone haki morawe na dhaszym boku lub w nat@ach.
2.3.2.Ksztatt i wymiary ptytzelbetowych

Stosowane wymiary piytelbetowych:
- 3,00x1,50x0,15 m,

2.3.4.Wyglad zewretrzny

Powierzchnie ptyt powinny léybez rys, pknieé i ubytkéw betonu, o fakturze z formy lub zatarijpdne z wymaganiami.
Krawedzie ptyt powinny by réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmawgdzi ptyt betonowych kzelbetowych nie powinny przekracza
wartasci podanych w tablicach 2 i 3.

Tablica 2. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia pauhiai i kravedzi ptyt betonowych

Dopuszczalna wielkaé
Rodzaj wad i uszkodzhe wad i uszkodzée
Gatunek 1 Gatunek 2

Wklestosé¢ lub wypuktas¢ powierzchni gérnej,

wichrowatd¢ powierzchni i krawdzi, mm 2 3
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ograniczaicych powierzchnie gorne .
Szczerby i uszkodzenia | (Scieralne), mm niedopuszczaine
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dhugas¢, mm, max 20 40
gtebokas¢, mm, max 6 10

Tablica 3. Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia paehiai i kravwedzi ptyt zelbetowych

Dopuszczalna wielkd

Rodzaj wad i uszkodzae wad i uszkodzé
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni gornej, 3 4
wichrowat@¢ powierzchni i krawdzi, mm
Szczerby i uszkodzenia liczba, max 3 4
krawedzi i narazy dtuggé, mm, max 20 30
gkbokas¢, mm, max 5 7

Dopuszczalne odchytki wymiaréw ptyt betonowyctelbetowych nie powinny przekragzevartaici podanych w tablicy 4.

Tablica 4. Dopuszczalne odchyiki wymiaréw ptyt bedavych izelbetowych

Dopuszczalna odchytka
Rodzaj wymiaru mm
Gatunek 1 Gatunek 2
Plyty zelbetowe diugas¢ +10 +16
szeroka¢ +6 +10
grubas¢ +3 +5

2.3.5.Sktadowanie

Piyty betonowe izelbetowe mog by¢ sktadowane na otwartej przestrzeni, na pagiawyréwnanym i odwodnionym, z
zastosowaniem podkiadek i przektadek zotoych w pionie jedna nad draug

2.4, Piasek na podsypki do zamulania spoin

Piasek na podsyploraz do zamulania spoin powinien spetnigymagania PN-B-11113 [1].
Piasek naley sktadow& w warunkach zabezpieczaych przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z intkyuosizywami.
Podtaze w miejscu sktadowania powinnodséwne, utwardzone i dobrze odwodnione.

2.5. Woda
Woda uywana przy wykonywaniu zggzczenia podsypki i do zamulania nawierzchnizendy studzienna lub z
wodocikgu, bez specjalnych wymaga
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
OgbIne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt
3.2. Sprat do wykonania tymczasowych nawierzchni z elementdprefabrykowanych

Wykonawca przygpujacy do wykonania tymczasowych nawierzchni z elemsmiéefabrykowanych powinien wykaza
sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
— zurawi samochodowych lub samojezdnych,
- walcéw ogumionych,
- réwniarek,
— wibratoréw plytowych,
— ubijakow,
— zbiornikéw na wod.

4. TRANSPORT
4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu

Ogdine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjélme” pkt 4.
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4.2. Transport materiatow
4.2.1.Transport ptyt betonowychzelbetowych

Piyty drogowe betonowe ielbetowe mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu. Plyty powinny by
zabezpieczone przed przemieszczaniemuszkodzeniami w czasie transportu, a gérna warsie powinna wystawgpozasciany
srodka transportowego waej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.2.2. Transport piasku

Piasek mgna przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaagh go przed zanieczyszczeniem,
zawilgoceniem oraz zmieszaniem z innymi rodzajamiskyw. Podczas transportu piasek powinied bgbezpieczony przed

wysypaniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robét
Ogdlne zasady wykonywania rob6t podano w ST D-M30@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podtaze pod tymczasowe nawierzchnie z elementéw prefabvghych powinno by przygotowane zgodnie z
wymaganiami okrdonymi w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowanieimzag:szczaniem podi@”
Nawierzchng z ptyt naley uktada na podsypce z pospoiki stabilizowanej mechanicznie

5.3. Wykonanie podsypki

Gruba¢ podsypki powinna hyzgodna z dokumentagcprojektows lub ST.

Materiat do wykonania podsypki powiniendyoztozony w warstwie o jednakowej grudm przy wyciu rowniarki, w
spos6b zapewniggy uzyskanie wymaganych spadkéwgdaych wysokéciowych.

Zaggszczenie podsypki nale przeprowadzé bezpdrednio po rozieeniu. Zagszczenie nalgy wykonywa przy
zachowaniu optymalnej wilgotdoi zag:szczanego piaskuz @o osggniecia wskanika zagszczeniad= 1,00.

5.4. Wykonanie nawierzchni z ptyt betonowych

Przy uktadaniu nawierzchni z ptyt betonowych, pglstosowd wypetnienie spoin przez zamulanie piaskiem nagen
gruba¢ phyty.

5.5. Wykonanie nawierzchni z ptytzelbetowych
5.5.1.Uktadanie piyt

Tymczasowa nawierzchnia z piglbetowych mée by wykonana w uktadzie pasowym lub ptatowym.
Przyktadowe sposoby utenia plyt w ukladzie pasowym i ptatowym dla drogednym i dwéch pasach ruchu podano na
schemacie ponej.

1,51,51,51,5
T

Rys.2. Schemat uktadania ptyt na drogach o dwoéshgsaruchu

Sposéb uteenia ptyt powinien b§ zgodny z dokumentacprojektows, ST lub wskazaniami kityniera.
5.5.2.Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z phyelbetowych na uprzednio przygotowanym padionaze st odbywa bezpdrednio ze
srodkéw transportowych lub z miejsca sktadowanigpaamog zurawi samochodowych lub samojezdnych.

Piyty zelbetowe naley uktada tak, aby cat swop powierzchmi przylegaty do podtza (podiaa gruntowego lub podsypki).
Powierzchnie ptyt nie powinny wystawlub by zagkbione wzgédem siebie wicej niz 8 mm.

5.5.3.Wypetnienie spoin

Szerokd¢ spoin medzy ptytami nie powinna ywigksza nk 10 mm.
Piasek uyty do wypetniania spoin przez zamulenie, powinimvierg od 3 do 8 % frakcji mniejszej od 0,05 mm, a
zamulenie powinno lywykonane na peingrubac piyt.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Kontrola przygotowania podtaa

Kontrola polega na sprawdzeniu zgogtia:
a) dokumentagcj projektowy - na podstawie ogtizin i pomiardw,
b) wymaganiami podanymi w ST D-04.01.01 ,Koryto wragrpfilowaniem i zagszczeniem podi@”.

6.3. Kontrola wykonania podsypki

Kontrola utazonej podsypki piaskowej polega na sprawdzeniu zg&mlz:
a) dokumentagcj projektowy w zakresie grubiai utozonej warstwy i wyréwnania do wymaganego profilla-podstawie ogtizin
i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w p. 5.3 niniejszej ST.
6.4. Kontrola wykonania nawierzchni z ptyt betonowgh

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu ich zgogina:
a) dokumentagj projektowy w zakresie cech geometrycznych nawierzchni orazsizezalnych odchytek wymienionych w tablicy
1 - na podstawie oglizin i pomiaréw,

6.5. Kontrola wykonania nawierzchni z ptytzelbetowych

Kontrola jakdci rob6t polega na sprawdzeniu ich zgogina:
a) dokumentagj projektowy w zakresie cech geometrycznych nawierzchni orazsirczalnych odchytek wymienionych w tablicy
1 - na podstawie oglizin i pomiaréw,
b) wymaganiami podanymi w punkcie 5.5. niniejszej ST.
Scieralnd¢ na tarczy Boehmego dla piglbetowych nie powinna przekracza
— 1,5 mmdla gatunku 1,

— 2,5 mm dla gatunku 2.
Pozostate wymagania dla phglbetowych powinny byyzgodne z BN-80/6775-03.01 [2] i BN-80/6775-03.02 [3]
6.6. Pomiary cech geometrycznych nawierzchni

Jeli dokumentacja projektowa i ST nie oki® inaczej, to przeprowadzone pomiary nie powinmgkaza wiekszych
odchyleéd w zakresie cech geometrycznych tymczasowych nachei z elementéw prefabrykowanychzrie, ktére podano w
tablicy 5.

Tablica 5. Dopuszczalne odchylenia dla tymczasowahierzchni z
elementéw prefabrykowanych

Dopuszczalne odchylenia
Cechy nawierzchni Nawierzchnia z ptyt | Nawierzchnia z plytelbetowych
betonowych
Szerokd¢, cm +5 +10i -5
Spadek poprzeczny, % +0,5 +0,5
Rzedne nawierzchni, cm +1i-2 +1i-2
Odchylenie osi nawierzchni +5 +10
w planie, cm
Grubas¢ podsypki, cm +15 +3

6.7. Ocena wynikéw bada
Wszystkie materiaty mugzspetnid wymagania podane w punkcie 2.
Wszystkie elementy robot, ktére wykazwjdstpstwa od postanowteST powinny zostarozebrane i ponownie wykonane na koszt
Wykonawcy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z elemanpsefabrykowanych.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0@0Q0Wymagania ogdéine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentgmjojektows, ST i wymaganiami liyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania, z zachowaniem tolerancji wg punktu &y deniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rinawierzchni z elementéw prefabrykowanych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robét,
— dostarczenie materiatow,
— przygotowanie podia (ewentualnie wykonanie podsypki),
— utozenie plyt z wypetnieniem spoin,
— wykonanie rob6t wykaczeniowych,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy

1. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalne do nawierzctirogowych;
piasek

2. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzatirdg, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspélne wymaganbadania

3. BN-80/6775-03/02 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzatirdg, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Ptyty drogowe.
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D 05.02.00
NAWIERZCHNIE TWARDE NIEULEPSZONE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej ogoélnej specyfikacji tecanej ST § wymagania dotyage wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni twardych nieutepych w zwiazku z realizagj inwestycji o nazwie: : ,Przebudowa
drogi gminnej — ul. Bbowej w Stepnicy”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttarg@wy i kontraktowy przy zleceniu i realizacjidt wymienionych
wp. 1.1
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét awzénych z wykonaniem nawierzchni
twardych nieulepszonych, ktore obejm&T:

D-05.02.01 Nawierzchnia ttuczniowa,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona - nawierzchnigrziestosowana do szybkiego ruchu samochodowegozg&du na
pylenie, due nieréwndci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.

1.4.2.Nawierzchnia tluczniowa - nawierzchnia, ktorej viasscieralna wykonana jest z kruszywa tamanego ligzia lepiszcza
czy spoiwa.

1.4.3.Nawierzchnia brukowcowa - nawierzchnia, ktorej waesicieralna wykonana jest z brukowca.

1.4.4.Pozostate okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotycgzce robot

OgobIne wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

1) Materiatem do wykonania nawierzchni z kruszywa taago stabilizowanych mechanicznie powinné ksuszywo tamane o
ostrych krawdziach, uzyskane w wyniku przekruszenia surowcénsiga.
2) Kruszywo stosowane do nawierzchni to:
3) - kruszywo tamane frakcji 0/31,5
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny

2.3. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczenia i zamulania nawierzchni ieoby¢ studzienna lub z wodagéw, bez
specjalnych wymagda
3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
Do wykonania nawierzchni twardych nieulepszonyalety stosowa sprzt okreslony w ST D-05.02.01 ,Nawierzchnia
thuczniowa”

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogo6Ine wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagaliee” pkt 4.
4.2. Transport materialéw kamiennych

Materiaty kamienne mima przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaih je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem. Podtmassportu kruszywa
powinny by zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywa dropreed rozpyleniem.

Spos6b zatadunku i roztadunkwdkow transportowych natg dostosowado wytrzymatdci kamienia, aby nie dogai¢
do obttukiwania krawdzi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-@0® ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podiga

Podiore gruntowe pod nawierzchnipowinno spetni& wymagania okrdone w ST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”.

Jereli podiaze ulepszone pod nawierzchnivykonane z materiatbw zg@anych spoiwami lub lepiszczami, wykazuje
jakiekolwiek wady, to powinny kiyone usunite wedtug zasad akceptowanych przeziera.

Nawierzchnia powinna lBywytyczona w sposéb umliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentagirojektow lub
wedtug zalece Inzyniera, z tolerancjami okénymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w e¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposéb
zaakceptowany przeziyniera.

Odstpy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny bywi¢ksze nk co 10 m, co umdiwi prawidtowe nacigniccie
sznurkow lub linek.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotyczce wykonania nawierzchni podano w ST D-05.02.01wazchnia tluczniowa”
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogblpkt 6 oraz w ST D-05.02.01
.Nawierzchnia tluczniowa”.

6.2. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych nawierzchni twardych esgonych
podano w tablicy 1.

6.2.2.R6WN¢ nawierzchni

Nierowndci podtuzne nawierzchni naky mierzy¢ 4-metrowy fatg, zgodnie z normBN-68/8931-04 [24].
Nieréwndici poprzeczne nawierzchni najemierzy¢ 4-metrovy tatg, zgodnie z normmBN-68/8931-04 [24].
Nieréwndci nawierzchni nie powinny przekragza5 mm dla nawierzchni tluczniowej.

6.2.3.Spadki poprzeczne nawierzchni
Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukmhinny by zgodne z dokumentagprojektovs, z tolerancj + 0,5%.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni

Lp. Wyszczegolnienie bada i Minimalna czstotliwos¢
pomiaréw bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

2 | Réwnd¢ podiwna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 ROwng¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m i w charakterystycznych punktacheteéty

6 | Uksztaltowanie osi w planie €0 100 m

7 | Grubd¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktach ezddf dzialce
roboczej, lecz nie rzadziejmniaz na 400
Przed odbiorem: w trzech punktach, lecz nie rzadieraz
na 2000 rA

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uk$atednia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych: na poagiku krzywej przejciowej oraz na poatku, w srodku i na kdacu kazdego tuku
poziomego

6.2.4.Rzedne wysokéciowe

Ré&znice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi nawierzchni i rednymi projektowanymi nie powinny przekraézel cm i
-2.cm.

6.2.5.Uksztattowanie osi nawierzchni

Os$ nawierzchni w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czeéj niz = 5 cm.
6.2.6.Szerokd¢ nawierzchni

Szeroké¢ nawierzchni nie mee r@&nic sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-0000Wymagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami lktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkag/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéti objetych cen jednostkowy 1 n? nawierzchni podano w ST D-05.02.01 ,Nawierzchhiazniowa” pkt

9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skaRwdziat, nazwy i okienia
2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenieghéfgiosci wody
3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie wyiratasci nasciskanie
4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. OznaczdgieralnGci na tarczy Boehmego
5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie wyyirataici kamienia na
uderzenie (zwiztosc)
6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmaie zawarti
zanieczyszczeobcych
7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie skiadu ziarnowego
8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie ksztaltu ziarn
9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozawie naskliwosci
10. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmsiez mrozoodpornai
metod, bezpdredni
11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmsez mrozoodpornai
metod, krystalizacji
12. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozwiez zawartéci
zanieczyszczeorganicznych
13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Ozmiezcieralngci w bebnie
Los Angeles
14. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec
15. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamao@adwierzchni drogowych
16. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo natugalrdo nawierzchni
drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania
ocena zgodriei
18. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
19. PN-S-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchnia aikdwca. Warunki
techniczne
20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i ie@shnia z tlucznia
kamiennego
21. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
22. BN-64/8931-01 Oznaczanie wgkéa piaskowego
23. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatcenidarachni podatnych i podia
przez obcizenie piyt
24. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&gnoawierzchni planografem i

10.2. Inne dokumenty

Nie wystpuja.

tatg.
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D 05.02.01
NAWIERZCHNIA Z KRUSZYWA tAMANEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjwymagania dotyezce wykonania i odbioru nawierzchni z kruszywa
tamanego w zwizku z realizagj inwestycji o nazwie: : ,Przebudowa drogi gminnajl-Dgbowej w Stepnicy”.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokumenttargewy i kontraktowy przy zleceniu i realizacjbxd wymienionych
wp. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aséanych z wykonaniem nawierzchni z
kruszywa tamanego.

Nawierzchrg z kruszywa tamanego wykonuje szgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgktowej:
- na warstwie podbudowy z kruszywa tamanego frak&i (5.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub esej warstw z tlucznia i klica kamiennego, #gcych na podtou naturalnym lub
ulepszonym, zaklinowanych i uzdatnionych do bémpaniego przejmowania ruchu.

1.4.2 Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pnzechaniczne rozdrobnienie skat litych, wg PN-B-@L[1].

1.4.3.Kruszywo tamane zwykie - kruszywo uzyskane w wynikunajmniej jednokrotnego przekruszenia skat ltitycozsiania na
frakcje lub grupy frakcji, charakteryzigie sé ziarnami ostrokrawdziastymi o nieforemnych ksztattach, wg PN-B-0110p [

1.4.4.Thucze - kruszywo tamane zwykte o wielkai ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5 Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielkai ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykte o wielkoi ziarn do 4 mm.

1.4.7 Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskangmiku rozdrobnienia w granulatorach tamanego kyuszzwyktego,
charakteryzujce s¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztalteiara o sgpionych krawdziach i nargach, o wielkdci
ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wielkdziarn do 2 mm.

1.4.9.Pozostate okidenia g zgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamodanymi w ST D-05.02.00
»,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania odghke 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee rob6t podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twanéeulepszone. Wymagania ogoine”
pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padan ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie
twarde nieulepszone. Wymagania ogdéine” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzctunizniowej wg PN-S-96023 [20hs
— kruszywo tamane uzyskane w wyniku przekruszernyaHitskat
— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.

2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zatesci od kategorii ruchu, powinna bggodna z wymaganiami normy PN-S-96023 [20].
Dla drég obcizonych ruchem:

— $rednim i lekkdrednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,

— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub lijatunek 2.
Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,213

Tablica 1. Wymagania dla tlucznia iktia klasy Il i 11l wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa Il

=
1

1 | Scieralngé w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-0671
42 [13]:




a) po petnej liczbie obrotéw, % ubytku masy, nieagj
niz:
- wtluczniu 35 50
- wklincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy w stdau
do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nieeej niz:
30 35
2 | Nasikliwosé, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie yaej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych
b) dla kruszyw ze skat osadowych 2,0 3,0
3,0 5,0
3 | Odpornéé¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11],| %
ubytku masy, nie wicej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metqdy
bezpdaredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15], nie
wiecej niz:
- wKklincu, 30 nie
- w tluczniu nie bada si bada s}
Tablica 2. Wymagania dla ttucznia itia gatunku 2, wedtug PN-B-11112 [15]
Lp. Wiaéciwosci Wymagania
1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawartd¢ ziarn mniejszych 0,075 mm, odsianych na mokro,|%
(m/m), nie wecej niz:
- w thuczniu 3
- w klincu 4
b) zawartd¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub Keu, % (m/m), nig
mniej niz: 75
¢) zawart@d¢ podziarna w thuczniu lub kdcu, % (m/m), nie wicej niz:
d) zawartd¢ nadziarna w ttuczniu lub idcu, % (m/m), nie wicej niz: 15
15
2 | Zawartd¢ zanieczyszcze obcych w tluczniu lub kiicu, wg PN-B-
06714-12 [6], % (m/m), nie wtej niz: 0.2
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [8], % (m/mig
wigcej niz:
- w thuczniu 40
- w klincu nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych w ttuczniu lub Kicu wg PN-
B-06714-26 [12], barwa cieczy nie ciemniejsza ni wzorcowa

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobgr@nulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla

£ g mieszanki
Lp. Wiasciwosci miatu drobnej
granulowanej
1 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN-B-06714-12 [6], $ 05 01
(m/m), nie wecej niz: ' '
2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22], nie mniejszy:n
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni
- dla kruszywa z wapieni 20 65
20 40
3 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych, wg PN-B-06714-26
[12]. Barwa cieczy nie ciemniejszazni wzorcowa wzorcowa
4 | Zawartd¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7], % (m/m), hie 20 15
wiecej niz:
5 | Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, wg PN-B-06714{15 nie 15
[7], % (m/m), nie mniej ri: bada s}
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3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde lipszone. Wymagania ogélne”
pkt 3.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazsic mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:

— uktadarek lub réwniarek do récelania tlucznia,

— walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowyrmajmniej 30 kN/m, ew. walcéw wibracyjnych o n&cigednostkowym
watu wibrugcego co najmniej 18 kN/m lub pitytowych zagczarek wibracyjnych o nacisku jednostkowym carmégj 16
kN/m?,

- przewanych zbiornikéw do wody (beczkowozéw) zaopatrzonyehurzdzenia do rozpryskiwania wody oraz pomp do
napetniania beczkowozéw wad

4. TRANSPORT
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchmiarde nieulepszone. Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-05M2N\awierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania rogjopkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiae pod nawierzchgittuczniows powinno by przygotowane zgodnie z warunkami og6inymi élkaeymi w ST D-
05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymagagolne” pkt 5.2.

Nawierzchnia tluczniowa powinna dytozona na podiu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
warstwy nawierzchni. Na gruncie spoistym, pod naxaleng ttuczniowg powinna by utozona warstwa odcingga albo warstwa
geotekstyliéw.

W przypadku zastosowania paizy warstvy nawierzchni ttuczniowej a spoistym gruntem padtavarstwy odcinagej,
powinien by spetniony warunek nieprzenikaniaastek drobnych, wytany wzorem:

D
15

— <5
85
gdzie:
D1s - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsiway odcinajcej,
Dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziarangu podiaa.

Geotekstylia przewidziane daycia pod nawierzchgittuczniows powinny posiadaaprobat techniczm wydary przez
uprawnion, jednostk. W szczegdlnéci wymagana jest odpowiednia wytrzym@tonechaniczna geotekstyliow, uniesliwiajaca
ich przebicie przez ziarna tlucznia oraz odpowiedmigsciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia padt@runtowego.

5.3. Odcinek probny
Jeeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na i3pdred rozpoczeiem robot
Wykonawca powinien wykordaodcinek prébny w celu:
- stwierdzenia, czy spezstosowany przy rozktadaniu i zggczaniu jest wigiwy,
— okreslenia grubdgci warstwy w stanie lenym, koniecznej do uzyskania wymaganej gigbovarstwy zagszczonej,
— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczagcego, koniecznej do uzyskania wymaganegezaenia warstwy.
Na odcinku prébnym Wykonawca powiniegyd takich materiatow oraz spytu, jakie kpda stosowane do wykonywania
nawierzchni.
Powierzchnia odcinka probnego powinna wyaasi 400 do 800 #y a diugdé nie powinna b§ mniejsza ni 200 m.
Odcinek prébny powinien lByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu okiiprobnego przez hyniera.

5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubéc¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie @by po zagszczeniu mniejsza od 7 cm.

Maksymalna grubi@ warstwy nawierzchni po zagzczeniu nie mee przekracza 20 cm. Nawierzchgi o grubdci
powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwdch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyrozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu uktadarki albo réwniarki.
Grubai¢ roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu i zaklinowaniu agjnicto grubg¢
projektowan.

Kruszywo grube po rozi®niu powinno by zagszczane przégiami walca statycznego gtadkiego, o nacisku
jednostkowym nie mniejszymnB0O kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym powiraapocz¢ sic od kravedzi
i stopniowo przesuwapasami podinymi, czs$ciowo nakladajcymi si, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozgbeic od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi, czsciowo
naktadagcymi si, w kierunku jej gornej kragdzi. Dobor walca gtadkiego w zateosci od twarddci ttucznia, mana przyjmowé
wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobor walca gtadkiego w zatesci od twarddci ttucznia
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Twardas¢ | wytrzymatas¢ nasciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m

z ktérej wykonano tlucze szerokdci tylnych kot walca
Migkka, od 30 do 60 MPa od 55do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zag:szczanie mzna zakaczye, gdy przed kotami walca przestaie tworzye fale, a ziarno tlucznia o wymiarze okoto 40
mm pod naciskiem kota walca nie wttaczawinawierzchrg, lecz miadzy sie na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego rgleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanierda od 4 do 20 mm
i mieszanki drobnej granulowanej od 0,075 do 4 may piaglym zagszczaniu walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadaesha niej od razu warstng6rm) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie wypetnione przestrzenie
migdzy ziarnami tlucznia powodujepsze zwizanie obu warstw ze spbNatomiast gérg warstwe nalezy klinowad tak dtugo,
dopoki wszystkie przestrzenie nie zogtarypetnione klhcem.

W czasie zagpzczania walcem gtadkim zalecag sikrapi@ kruszywo wod tak czsto, aby bylo stale wilgotne, co
powodujeze kruszywo mniej gsikruszy, mniej wyoksgla i tatwiej uktada szczelnie pod walcem.

Zag:szczenie mina uwaa¢ za zak@czone, jéli nie pojawiaj sie slady po walcach i wybrzuszenia warstwy kruszywa
przed watami.

Jeli dokumentacja projektowa, SST lubzimier przewiduje zamulenie gérnej warstwy nawierdcko naley rozsypa
cienlg warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skra@pgo wod; i wciera, w zaklinowan warstwe ttucznia, wytworzog paple
szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania aalerzepycic kilka razy walec na szybkim biegu transportowyby papka zostata
wessana w gh warstwy. Waty walca natg obficie polewé woda, w celu uniknécia przyklejania do nich papki, ziarn iitia i
tlucznia. Zamulanie jest zakozone, gdy papka przestanie przetikeglab warstwy.

Jéli nie wykonuje st zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo naley dodawa rowniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa sptem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku jedstkowym watu
wibrujacego co najmniej 18 kN/m lub piytowymi zgsgczarkami wibracyjnymi o nacisku jednostkowym egnmiej 16 kN/rf),
zag:szczenie nalgy przeprowadzawedtug zasad podanych dla walcéw gtadkich, leezlieapiania kruszywa wadLiczbe przegé
sprztu wibracyjnego zalecaesustalt na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pgldba, aby byla ona stale wilgotna. Nawierzchnidlijeie byta
zag:szczana urglzeniami wibracyjnymi, powinna Byréwnomiernie zajalzana (dogszczona) przez samochody na calej jej
szerokdci w okresie od 2 do 6 tygodni, w zyzku z czym zalecagprzektadanie ruchu nade pasy przez odpowiednie ustawianie
zastaw.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie tveanieulepszone. Wymagania ogdlne”
pkt 6.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny obejméweszystkie wiaciwosci kruszywa
okreslone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robét przy budowie nawierzchni ttucznipnedezy kontrolowa z czstotliwosciag podam ponizej, nas¢pujace
wihasciwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawaktozanieczyszczeobcych w kruszywie i zawardé ziarn nieforemnych w kruszywie - co najmniej
1 raz na dziennej dziatce roboczej z tymm,maksymalna powierzchnia nawierzchni przypgmdana jedno badanie powinna
wynosi 600 nf,

b) scieralnag¢ kruszywa, nagkliwosé¢ kruszywa, odpornig kruszywa na dziatanie mrozu - przyzKej zmianiezrodta pobierania
materiatow.

Prébki naley pobierg w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane kynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejreg ocern wszystkich wtaciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny kiywykonane przez
Wykonawe z czstotliwoscig gwarantujca zachowanie jakii robét i zawsze w przypadku zmiamgddta pobierania materiatow
oraz na polecenie fgniera. Probki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawaev sposéb losowy w obecém
Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien miergynatychmiast po jej zagzczeniu, co najmniej w dwoch losowo
wybranych punktach na kdej dziennej dziatce roboczej i nie rzadziej wijednym punkcie na 4002mawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétianawierzchni nie powinny przekragza 10%.

Pozostate cechy geometryczne nawierzchni powirydyntierzone i oceniane wedtug zasad podanych w pS®.D-
05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymageagolne”.

6.5. Pomiar ngnosci nawierzchni

Pomiary nénosci nawierzchni ttuczniowej natg wykona ptyta o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-64/8931-02 [23]. Pomiar
nalezy wykona nie rzadziej ni raz na 3000 A lub wedtug zaleaelnzyniera.
Nawierzchnia ttuczniowa powinna speffisymagania dotyegce ngnosci podane w tablicy 5.
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Tablica 5. Wymagana 8oo$¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy
Kategoria ruchu uzyciu ptyty osrednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkdredni isredni 100 170

Zagzszczenie nawierzchni tluczniowej nafeuzna za prawidtowe wtedy, gdy stosunek wtérnego moaualigsztatcenia
do pierwotnego modutu odksztatcenia, mierzonycly pggciu ptyty osrednicy 30 cm, jest nie wkszy od 2,2 M g M ,IE <22
).

6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa nie spetniag wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji aasbdrzucone. Jeli
kruszywa, nie spetnigge wymaga zostan wbudowane, to na poleceniezymiera, Wykonawca wymieni je na wiawe, na wtasny
koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykazujgksze odchylenia cech geometrycznych od dérg/ch w punkcie
6.3.2 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie na galbag¢ warstwy, wyrbwnane i powtornie zggzczone.
Dodanie nowego materiatu bez spulchnienia wykonamegtwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Panigkonaniu nasipi ponowny pomiar i ocena.

6.6.3.Niewtasciwa n@nosé¢ nawierzchni

Jeeli naénos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty niezbdne do
Zzapewnienia wymaganej frsci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawgka wtedy, gdy zarienie nénosci nawierzchni wynikio z
niewtasciwego wykonania przez Wykonagoohot.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-05.0N@@vierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogjofrkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarovy jest n¥ (metr kwadratowy).
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-05.0Na@vierzchnie twarde nieulepszone. Wymagania ogjokt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatnéci

Ogolne ustalenia dotygsee podstawy pfatrigi podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde lépazone. Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rAinawierzchni ttuczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i oznakowanie robot,
- dostarczenie materialdbw na miejsce wbudowania,
- rozilozenie warstwy kruszywa tamanego,
— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienieiyi zag:szczenie,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieiz

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Przepisy zwjzane podano w ST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twar@elepszone. Wymagania ogélne” pkt 10.
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D - 09.01.01
ZIELE N DROGOWA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \SIwymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zga@anych z
zalazeniem i pie¢gnacy zieleni drogowej w zwizku z inwestygj o nazwie: : ,Przebudowa drogi gminnej — ulebwej w
Stepnicy”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obmwjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t w zgziku z inwestycj o nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utldwej w Stepnicy”.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zwanych z zaktadaniem i péginach
trawnikéw na terenie ptaskim i na skarpach,
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Ziemia urodzajna - ziemia posiageg wiaciwosci zapewniajce raglinom prawidtowy rozwdj.
1.4.2.Materiat r@glinny - sadzonki drzew, krzewow, kwiatéw jednorogeh i wieloletnich.

1.4.3.Bryfa korzeniowa - uformowana przez szkétkowaniddryemi z przerastagymi ja korzeniami réliny.
1.4.4.Forma naturalna - forma drzew do zadrzéwigodna z naturalnymi cechami wzrostu.

1.4.5.Forma pienna - forma drzew i niektérych krzewdwszhie wytworzona w szkétce z pniami o wysédiad 1,80 do 2,20 m,
Z wyraznym nie przyaitym przewodnikiem i uformowarkoron.

1.4.6.Forma krzewiasta - forma wdeiwa dla krzewow lub forma drzewa utworzona w sekddrzez niskie przyetie przewodnika
celem uzyskania wiel@plowasci.

1.4.7 .Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w
ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.
1.5. Ogélne wymagania dotycgce robot

Ogo6Ine wymagania dotygee robo6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogopid 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zataosci od miejsca pozyskania, powinna posiadastpujace charakterystyki:
—ziemia rodzima - powinna Bydjeta przed rozpoeziem rob6t budowlanych i zmagazynowana w pryzmaelpreekraczacych
2 m wysokdci,
—ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczonalaa lpudowy - nie mae by zagruzowana, przefoigta korzeniami, zasolona
lub zanieczyszczona chemicznie.
2.3. Ziemia kompostowa

Do nawaenia gleby mog by¢ stosowane komposty, powsieg w wyniku rozktadu rinych odpadkéw rdinnych i
zwierzcych (np. torfu, fekaliow, kory drzewnej, chwastd@ewow), przy kompostowaniu ich na otwartym powdatw pryzmach,
w sposob i w warunkach zapewnigjch utrzymanie wymaganych cech i wakikdw jakasci kompostu.

Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskujeesprzez kompostowanie torfu z fekaliamisciekami bytowymi z
osadnikéw, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekalowo-torfowy powinien odpowiadavymaganiom BN-73/0522-01 [5], a torfyty jako komponent do
wyrobu kompostu - PN-G-98011 [1].

Kompost z kory drzewnej - wyrob uzyskuje girzez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikieosadami z
oczyszczalniciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch ngigsi Kompost z kory sosnowej m® by stosowany jako nawéz
organiczny przy przygotowaniu gleby pod ziele okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu kagle
2.4. Nasiona traw

Nasiona traw najegzciej wysepuja w postaci gotowych mieszanek z nasiomgich gatunkow.

Gotowa mieszanka traw powinna ghieznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasumer normy wg ktérej zostata
wyprodukowana, zdolrsé kietkowania.
2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny Byv opakowaniu, z podanym sktadem chemicznym (zaé@eizotu, fosforu, potasu - N.P.).
Nawozy naley zabezpieczyprzed zawilgoceniem i zbryleniem w czasie trangpbprzechowywania.

3. sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycrce spratu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” Bkt
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3.2. Sprat stosowany do wykonania zieleni drogowej

Wykonawca przygpujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykéas& mozliwoscig korzystania z nagpujacego
spraitu:
—glebogryzarek, ptugéw, kultywatoréw, bron do uprayigby,
—watu kolczatki oraz watu gtadkiego do zaktadanaamikow,
—kosiarki mechanicznej do pigjnacji trawnikow,
—sprztu do pozyskiwania ziemi urodzajnej (np. spychassiennicowej, koparki),
a ponadto do piefjnacji zadrzewig
- pit mechanicznych igcznych,
—drabin,
- podnaénikéw hydraulicznych.
4. transport

4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélee” pkt 4.
5. wykonanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w ST D-M-@00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Trawniki
5.2.1.Wymagania dotycice wykonania trawnikow

Wymagania dotycgce wykonania rob6t zwrkanych z trawnikamigsnastpujace:

—teren pod trawniki musi ldyoczyszczony z gruzu i zanieczysztze

- przy wymianie gruntu rodzimego na ziemirodzaja teren powinien by obnizony w stosunku do gazonéw lub krgimikow o
ok. 15 cm - jest to miejsce na zienairodzajn (ok. 10 cm) i kompost (ok. 2 do 3 cm),

- przy zaktadaniu trawnikdw na gruncie rodzimym kgamik powinien znajdowasi¢ 2 do 3 cm nad terenem,

—teren powinien by wyréwnany i splantowany,

- ziemia urodzajna powinna byozcielona réwn warstwg i wymieszana z kompostem, nawozami mineralnymgz atarannie
wyréwnana,

—przed siewem nasion trawy zignmalezy watowa: watem gtadkim, a potem watem - kolczatkb zagrahi,

—siew powinien by dokonany w dni bezwietrzne,

—okres siania - najlepszy okres wiosenny, najpg] do potowy wrzénia,

—na terenie ptaskim nasiona traw wysiewam@ slosci od 1 do 4 kg na 1003nchybaze SST przewiduje inaczej,

—na skarpach nasiona traw wysiewamavslosci 4 kg na 100 & chybaze SST przewiduje inaczej,

—przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziegnabiami lub watem kolczagk

—po wysiewie nasion ziemia powinnatyatowana lekkim watem w celu ostatecznego wyrévaastworzenia dobrych warunkéw
dla podsikania wody. Jeeli przykrycie nasion nagpito przez watowanie kolczatkmazna juz nie stosowawatu gtadkiego,

—mieszanka nasion trawnikowych peoby¢ gotowa lub wykonana wg sktadu podanego w ST.

5.2.2.Piekgnacja trawnikéw

Najwazniejszym zabiegiem w piggnacji trawnikdw jest koszenie:

- pierwsze koszenie powinno bprzeprowadzone, gdy trawa ggnie wysokdé¢ okoto 10 cm,

—nastpne koszenia powinnysodbywa w takich odsipach czasu, aby wysadd@trawy przed kolejnym koszeniem nie przekraczata
wysokasci 10 do 12 cm,

- ostatnie, przedzimowe koszenie trawnikéw powinné Wykonane z 1-miegtznym wyprzedzeniem spodziewanego nastania
mrozéw (dla warunkéw klimatycznych Polski sma przyj¢ pierwsz potowe pazdziernika),

—koszenia trawnikdw w catym okresie gighacji powinny si odbywa czgsto i w regularnych odgbach czasu, przy czymegstasé
koszenia i wysok& cigcia, naley uzaleznia¢ od gatunku wysianej trawy,

- chwasty trwale w pierwszym okresie nalaisuwa recznie;srodki chwastobdjcze o selektywnym dziataniu aglstosowa z
duzg ostraznascia i dopiero po okresie 6 miesly od zatagenia trawnika.

Trawniki wymagaj nawaenia mineralnego - okoto 3 kg NPK na 1 ar wgci roku. Mieszanki nawozéw naleprzygotowywé
tak, aby trawom zapewhsktadniki wymagane w poszczegdlnych porach roku:

—wiosn, trawnik wymaga mieszanki z przewaagotu,

—od potowy lata naley ograniczy azot, zwgékszajc dawki potasu i fosforu,

—ostatnie nawgenie nie powinno zawie¢azotu, lecz tylko fosfor i potas.

6. kontrola jakosci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplet 6.
6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polegaspaawdzeniu:
—oczyszczenia terenu z gruzu i zanieczysicze
- okredlenia ilosci zanieczyszcze(w nr),
—pomiaru odlegtéci wywozu zanieczyszcaena zwatlk,
—wymiany gleby jatowej na ziemiiurodzajra z kontroh grubdci warstwy roZcielonej ziemi,
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—ilosci rozrzuconego kompostu,
- prawidtowego uwatowania terenu,
—zgodndci sktadu gotowej mieszanki traw z ustaleniami dokatacji projektowej,
- g¢stasci zasiewu nasion,
- prawidtowej czstotliwosci koszenia trawnikow i ich odchwaszczania,
- okresOw podlewania, zwlaszcza podczas suszy,
- dosiewania ptaszczyzn trawnikéw o zbyt malgjtgsci wykietkowanych zdziebet trawy.
Kontrola robot przy odbiorze trawnikdw dotyczy:
- prawidtowej gstasci trawy (trawniki bez tzw. ,tysin”),
-obecndci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarowy jest:
- m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow i kwietnikdéz rcilin jednorocznych, dwuletnich i wieloletnich (opmecslin
cebulkowych i ra),
—szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzewa lub kuzenaz rélin cebulkowych i ré na kwietnikach.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-000QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, SST i wymaganiami lktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkag/ wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frtrawnika obejmuije:
-roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, doviémizurodzajnej, roielenie ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
- zakladanie trawnikdw,
- pielegnacg trawnikéw: podlewanie, koszenie, naxeoie, odchwaszczanie.
Cena wykonania 1 frkwietnika obejmuije:
- przygotowanie podta (wymiana gleby, dodanie kompostu),
—dostarczenie i zasadzenie materiaklinoego zgodnie z dokumentagrojektows,
—zasadzenie materialudtmnego,
- pielegnacg: podlewanie, odchwaszczanie, naemie, zabezpieczenie na okres zimy.
Cena posadzenia 1 sztuki drzewa lub krzewu obejmuje:
—roboty przygotowawcze: wyznaczenie miejsc sadzewylippanie i zaprawienie dotkéw,
—dostarczenie materiatudlmnego,
- pielegnacg posadzonych drzew i krzewow: podlewanie, odchweszie, nawgenie.
10. przepisy zwiazane

1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2.  PN-R-67022 Materiat szkétkarski. Ozdobne drzewaéwy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewaeéwy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy,diza i korzenie bulwiaste $lin ozdobnych
5.  BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy

6. BN-76/9125-01 Rainy kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie.
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D-01.02.04
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XSIwymagania dotyege wykonania i odbioru robét zawanych z
rozbiorkg elementow drég w zweku z inwestygj 0 nazwie: : ,,Przebudowa drogi gminnej — utkdwej w Stepnicy”.
1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi okawjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t w zgzdku z inwestycj o nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utlldwej w Stepnicy”.
1.3. Zakres robo6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét z@anych z rozbidrk
— warstw konstrukcji nawierzchni,
— istniejgcej nawierzchni z ptyt betonowych,

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiminji
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt.1
1.5. Ogélne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdprie 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pude ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine”
pkt 2.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Pkt
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwezanych z rozbiork elementéw drég, ogrodae przepustéw maze by wykorzystany sprgt podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
spycharki; tadowarkizurawie samochodowe; samochodyzarowe; zrywarki; mtoty pneumatyczne; pity mechanezfrezarki
nawierzchni; koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Og6lne wymagania dotyerce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagamgjélme” pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbidrki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-@0@ ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drdg obejmupunicie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienamw pkt 1.3,
zgodnie z dokumentagcprojektows, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentawyventaryzacyjnej lub/i rozbiorkowej, ignier mae polecé
Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktdrej zostanie ékney przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mima wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposéb okéony w SST lub przez lyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastasiswn frezarek drogowych, najespeinté warunki okrélone w ST D-
05.03.11 ,Recykling”.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinnydaysuwane bez powodowaniagdmych uszkodze O
ile uzyskane elementy nie sfajic wlasndgcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce wskazane przezyniera.

Elementy i materialy, ktore zgodnie z SST$&¢ wlasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiérce elementow dedgjdujice sé w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenfgmjojektova
beda wykonane wykopy drogowe, powinny dfymczasowo zabezpieczone. W szczegdnonalezy zapobiec gromadzeniuesiv
nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopéw drogowych nale wypetnic, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otacaapgo terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olflenymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jaka rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdiplt 6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakdci robdt polega na wizualnej ocenie kompldégiavykonanych robét rozbiérkowych oraz sprawdzestapnia
uszkodzenia elementoéw przewidzianych do powtérivegmrzystania.
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Zagszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doty po usettyich elementach nawierzchni powinno spetredpowiednie
wymagania okrdone w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-M-00@(WMdymagania ogélne”  pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy robot zwizanych z rozbiorkelementéw drdg jest:
- dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),
dla kraveznika, opornika, obrza, sciekéw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w ST D-M-000QWymagania ogdine” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robdét obejmuije:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozhiorki,
- rozKkucie i zerwanie nawierzchni,
- ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jejaycia, z ut@zeniem na poboczu,
- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbioérki,
- wyroéwnanie podtaa i uporadkowanie terenu rozbiérki;
b) dla rozbiérki krawznikéw, obrzey i opornikow:
- odkopanie krawznikow, obrzey i opornikéw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozhbiorki,
- wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki;
c) dla rozbiérkiscieku:
— odstonkcie scieku,
- reczne wygcie elementéviciekowych wraz z oczyszczeniem,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozhiérkielu ponownego jegarycia, z ut@eniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— uzupetnienie i wyréwnanie podia,
- zaladunek i wyw6z materiatéw z rozbiorki,
- uporzidkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbioérki chodnikéw:
- reczne wygcie plyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatéw chodnikowych,
- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbigr&elu ponownego jegazycia, z utazeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozbiérki,
- wyroéwnanie podtoa i uporadkowanie terenu rozbiérki;

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczfesig.

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaezeni

3.  PN-D-96002 Tarcicadtiasta ogoélnego przeznaczenia

4.  PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgopgoinego
stosowania

5. PN-H-74220 Rury stalowe bez szwagriione i walcowane na zimno
ogolnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanagt®wniki rwnoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nierdbwnoramienne stalowe walcowane na
goraco

8. BN-87/5028-12 Gwalzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim,

okragtym i kwadratowym
9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkia zagszczenia gruntu.
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D - 03.02.01a )
REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK | URZ ADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznéf(§; wymagania dotycce wykonania i odbioru robot zgwanych z
wymiarg i regulacyj pionows studzienek kanalizacyjnyclciekowych i innych urzdzer podziemnych w zwiizku z inwestycj o
nazwie: : ,Przebudowa drogi gminnej — uklidwej w Stepnicy”.

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja techniczna stanowi obwjaca podstaw stosowan jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t w zgziku z inwestycj o nazwie : ,Przebudowa drogi gminnej — utll@wej w Stepnicy”.
1.3. Zakres robét obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowej regulacji pionowej studni tedekunikacyjnych, studzienek kanalizacyjnych i kragelekowych wg nowej
niwelety.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 Studzienka kanalizacyjna - ydzenie pajczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub pHewiej

eksploatacji kanatu.

1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - ydzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych, ich $emvaciji i

przewietrzania.

1.4.3. Wpust uliczny (wpustciekowy, studzienkaciekowa) - urzdzenie do przegia wod opadowych z powierzchni i
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizagizdeowej lub ogdlnosptawne;j.

1.4.4. Wiaz studzienki - elemeneliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sigwaek rewizyjnych,

umazliwiajacy dosgp do uradzen kanalizacyjnych.

1.4.5. Kratkasciekowa - urzdzenie, przez ktore wody opadowe przedastigjod gory do wpustu ulicznego.

1.4.6. Nasada#eliwna) z wlewem bocznym (w krawniku) - urzdzenie, przez ktére wody opadowe przedastigjw ptaszczynie
kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7 Pozostate okétenia podstawowegszgodne z obowizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w
ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogorie™.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycrce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygz materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, pude ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
2.
2.2. Materiaty do wykonania regulacji pionowej kandizacyjnej

Do przypowierzchniowej regulacji pionowej studzikmalezry uzyc¢:

b) materiaty nowe, dilace materiatem uzupetnigjym, tego samego typu, gatunku i wymiarow, jak mateozbidrkowy.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu

Ogoblne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat stosowany do wykonania regulacji pionowej studzigki kanalizacyjnej

Wykonawca przyspujacy do wykonania regulacji pionowej, powinien wykézi mozliwoscig korzystania z nagpujacego
sprztu:
- pity tarczowej,
- miota pneumatycznego,
— spezarki powietrza
- dzwigu samochodowego,
— zagszczarki wibracyjnej,
— sprztu pomocniczego (szczotka, fopata, szablon itp.).
4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrejdkt 4.
4.2. Transport materiatow

Transport nowych materiatdéw do wykonania regulpnowej, powinien odpowiadavymaganiom okrdonym
przez producenta

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D@00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.3. Zasady wykonania regulacji

Wykonanie regulacji polegggej na regulacji pionowej studzienki, obejmuje:
1. roboty przygotowawcze
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— okreslenie wysokdci regulaciji

2. wykonanie regulacji

- Wykonanie regulacji pionowej zgodnie z niwelet

- Wymiana elementéw na nowe

— 5.4. Roboty przygotowawcze

Rozpoznanie polega na:

— ustaleniu sposobu regulacji studzienki, zaworu

- rozeznaniu mdiwosci wykorzystania dotychczasowych elementéwgdeznia.
Sposob regulacji akceptujezimier.

5.5. Wykonanie regulacji studzienki,

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST nie przewidogezej, to wykonanie regulacja pionowagazeh

studzienek, zaworow, pod warunkiem zaakceptowarziezrzyniera, obejmuje:

1. zdgcie przykrycia (pokrywy, wtazu, kratkciekowej, nasady z wlewem bocznym, zaworujdzenia podziemnego,
2. rozebranie uszkodzonej gorne¢&d urzadzen (np. czsci zeliwnych, plytzelbetowych pod studzieakkregdéw
podporowych itp.),

3. zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elememéwierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miegdadowania, z
posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydmti® dalszych robot,

4. sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i ozzyenie gornej e#ci studzienki (np. nasady wpustu, komina
wlazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkéw,

5. osadzenie przykrycia studzienki lub krditiekowej z wykorzystaniem istnigjych lub nowych materiatow oraz ew.
wyréwnaniem zapragicementow zgodnie z niwelet

6. wymiary uszkodzonych elementéw na nowe

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robo6t

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien:

- uzysk@& wymagane dokumenty, dopuszezaj wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@(certyfikaty
na znak bezpiecastwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgogodeklaracje zgodriai, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcéw itp.),

- sprawdzt cechy zewstrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykawah.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki bads/ykonawca przedstawiaaynierowi do akceptaciji.

6.3. Badania w czasie robét

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw, ktdre naley wykona& w czasie robét podaje tablica 1.
Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robot

L.p. | Wyszczegélnienie badapomiaréw Cestotliwos¢ Wartcici dopuszczalne
bada

1 Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej |dbraz Niezlpdna powierzchnia

wykonania naprawy
2 Roboty rozbiérkowe lraz Akceptacja nieuszkodzbnyc

materiatow

3 Potazenie studzienki w stosunku do lraz Kratka sciekowa ok. 0,5 cm pomj, wtaz

otaczajcej nawierzchni studzienki — 4 w poziomie nawierzchni

6.4. Badania wykonanych robot

Po zakaczeniu robot naley sprawdzt wizualnie:

- wyglad zewretrzny wykonanej regulacji w zakresie wydul, ksztattu, wymiarow, ,

— poprawné¢ profilu podiwenego i poprzecznego, naaujagcego do otaczagej nawierzchni i umdiwiajgcego
sptywpowierzchniowy wod.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.0pM@magania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest 1 obiekt wykonanej naprawionej studzienki.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0Q/@¢magania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumenggojojektows, SST i wymaganiami kryniera, jeeli

wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

- roboty rozbidrkowe,

- regulacja urgdzen

Odbiér tych robot powinien ktyzgodny z wymaganiami pktu 8.2 D-00.00.00 ,Wymagamgolne” oraz niniejszej ST.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyce podstawy platdoi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpkt'9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania regulacji pionowej studzienki obepnuj

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

- roboty rozbiérkowe,

- dostarczenie materiatéw i spta,

- wykonanie regulacji

— odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbiérkatvyna sktadowisko,

- przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprgu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Specyfikacje techniczne (ST)
1. D-00.00.00 Wymagania ogolne



